UzZivatelska ptirucka k univerzalnimu systému detekce mrtvého thlu

Univerzalni systém detekce mrtvého uhlu
UzZivatelsky manual
Cislo modelu: BSM07

Dékujeme, Ze jste si zakoupili nas systém detekce slepého Ghlu na milimetrovych vinach! Tento
produkt je vhodny pro vSechny modely osobnich automobilll a pfed pouZitim tohoto produktu si
prosim peclivé prectéte tento ndvod k produktu pro spravnou instalaci a demontaz. Radi vam
poskytneme lepsi produkty a sluzby!

Seznam poloZek

Cislovani | Polozka Nazev Mnoistvi | Fyzické obrazky

1 Hlavni jednotka 1
Snimac
milimetrovych vin s

2 plastovym drzdkem 1

(pro montaz na zadni
sklo)




Bzucak 1

LED svétla 2

Hlavni svazek 1

Prodluzovaci kabel

2
LED svétla
Prodluzovaci kabel 1
senzoru
GPS 1

soucast baleni dle modelu

Vrtak pro LED = .

indikatory 14 mm




10 Kajbelova stahovaci 10
paska
11 UzZivatelsky manual 1
12 !(ovovy ‘drzak (pro 1
instalaci k SPZ)
Pracovni princip
Across the lane Around 30 meter

Adjacent lane

This
lane

Around 3meter

Detect area

Tento produkt vyuZiva nejnovéjsi radarovou technologii 77GHz milimetrovych vin. Anténa je 2 vysilani
4 prijem (2T4R), horizontalni Ghel antény je 120 stupn, pouZiti superpocitadové technologie, data pfi
vysokorychlostni jizdé Ize rychle vypocitat, miZe soucasné detekovat vice nez 100 cild, presné
detekovat vzdalenost vozidel pfi vysokorychlostnim pfibliZzeni k vasemu vozu pres zadni ¢ast a levou a
pravou stranu, pficemz na zadi zGstane detekce v redlném case view zrcadlové pole view oblast
slepého uhlu, pouziti pokrocilého modelovani algoritma, aby bylo zajisténo, Ze nebude detekovat treti




jizdni pruh. Kdyz se vozidlo nachazi v nebezpecném mrtvém uhlu, systém spusti alarm
prostfednictvim bzucaku a LED svétla (tzv. zvukovy a svételny alarm) a v€as upozorni fidice, aby pfijal
nezbytna opattfeni k zamezeni nehody. Senzor neddva véasnou varovnou reakci na staciondrni objekty
a upozorni pouze tehdy, kdyz se relativni vzdalenost zmensi nebo zvétsi. BEhem jizdy vpred nebude
existovat 7adna izola¢ni zdna u silnice, zeleny pas atd., aby bylo moZzné reagovat na poplach.

Charakteristika produktu

3.1 Systém se sklada z 1 radarového senzoru s plastovym drzdkem, 1 hlavni ovladaci skfiriky, 2 LED
svétel, 1 bzucaku, sady vodica, nékterych 3M pasek a stahovacich pasek atd.

3.2 Frekvence radaru je 77 GHz.

3.3 Siroce pouzitelny design, DC9 ~ 18V, miiZe byt Siroce pouzivan v autech, SUV, MPV, pickupech a
tak dale.

3.4 S pokrocilym radarovym Cipem ma anténa 2 vysilaci 4 ptijimaci (2T4R) anténu s horizontalnim
Uhlem 120 stupnt a dokaze detekovat a vypocitat vice nez 100 cil( soucasné s vysokorychlostnimi
vypocetnimi schopnostmi. Je dosaZzeno presnych Uhll nastaveni, aby bylo zajisténo, Ze zadni vozidlo
bude plné pfedpovidano, zatimco vozy na tfeti silnici nebudou testovany.

3.5 Dosah detekce je 3 x 50 metr(.

3.6 S BSD (detekce mrtvého uhlu), LCA (asistent zmény jizdniho pruhu), RCTA (rear Cross Traffic Alert),
aktivni alarm predjizdéni (AOA), stejna rychlost

Alarm, celkem 5 funkci.

3.7 Pripomerite fidici, aby byl opatrny pti zméné jizdniho pruhu pomoci svétel LED a bzucakd.

3.8 Navrh IC pro spravu napajeni, nizka spotireba energie, dlouha pracovni doba.

3.9 Vodotésné provedeni se stupném kryti IP67.

3.10 Provozni teplota je -20 az 70 stupnd

3.11 Nastavitelna montazni konzola pro vSechny typy automobild.

Specifikace produktu:

4.1 Velikost produktu

Cislovani Polozka Nazev Velikost
1 Hlavni ovlddaci skfifika 67 mm x 63 mm x 24 mm
2 Senzor 26 mm x 16 mm x 65 mm bez drzaku
3 Bzucak 52 mm x 38 mm x 25 mm
4 LED svétla $21 x 8.5 mm
4.2 Technické parametry
Cislovani | Projekt Technické parametry




1 Provozni svtage DC9-18V
2 Provozni proud 300mA
7vukova sienali
3 vu' ova signalizace v 80 a3 100 dB
decibelech
4 Frekvence 77Ghz
5 MaximaIni rozsah detekce Nakladni auta: 0.3 m az 50 m Osobni automobily: 0.3 m
az 50 m Motocykly: 0.3 m az 50 m Chodci: 0.3 maz10 m
6 Rozsah rychlosti sondy 1 km/h - 200 km/h
. Alarm Mode1: LED trvale sviti; ReZzim alarmu 2: LED blika
7 Rezim alarmu f e v
+ pipani bzuéaku
8 Horizontalni uhel 120°
9 Kryti IP67
10 Provozni teplota -20°C~+70°C
1 Okolnlt(vep!ota pfi 30°C~ + 80 °C
uskladnéni
1. Existuji 4 moZnosti omezeni rychlosti:
8 km/h, 16 km/h, 24 km/h, 32 km/h.
Vychozi je 32 km/h.
Omezeni rychlosti Viz niZe (od prepinace 1-4 miZe ovladat omezeni
(moznost, v pfipadé
12 potieby a modelu)

U modelu bez GPS nic
nepfenastavujete

rychlosti 4)
Spina¢ 1 = 8 km/h, spina¢ 2 = 16 km/h,
Spina¢ 3=24 km/h, spina¢ 4=32 km/h

2. Pokud neni detekovan zadny signal GPS nebo nejsou
nalezeny satelity, systém se aktivuje pfi jakékoli rychlosti




3. Pti vyhledavani signalu GPS obé LED dvakrat zablikaji

Funkce Uvod:

Po instalaci a nastaveni bude mit produkt nasledujici funkce:

5.1 Systém spusti samokontrolni funkci

Po nastartovani vozu systém spusti funkci samokontroly, LED 2x blikne, zazni bzucdk a systém prejde
do pohotovostniho rezimu.

5.2 Systém detekce mrtvého uhlu (BSD).

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém spusti funkci BSD:

Vozidlo jede normalné dopfedu, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana pfijezdové cesty cilovy
vz vyssi rychlosti nezZ vase auto v oblasti slepé, generuje alarm prvniho stupné, odpovidajici strana
LED sviti vzdy , dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;

Viz jede normalné dopredu, ve stavu odbocovacich svétel, kdyz cilové auto v zadnim bocnim pruhu
vjede do oblasti sledovani slepého prostoru vyssi rychlosti nez vozidlo, je generovan sekundarni alarm
a LED na odpovidajici strana je vzdy jasnd, dokud cil neopusti oblast sledovani a varovani neni zruseno

5.3 Asistent zmény jizdniho pruhu (LCA)

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém nastartuje vozidlo v blizkosti funkce vystrahy systému
LCA pro zménu jizdniho pruhu:

Viz jede vpred normalné, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana jizdniho pruhu cilovy vz
vyssi rychlosti nez vozidlo v oblasti pridavného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolalo alarm prvniho
stupné, ptislusna strana LED se rozsviti vidy jasné, dokud cil neopusti oblast sledovani, zruste
varovani;

Viz normalné jede vpred, prehrava stav levého odbocovaciho svétla, je pfipraven zménit jizdni pruh
doleva, kdyZ ma levy zadni jizdni pruh cilovy viz vyssi rychlosti nez vozidlo vjizdi do oblasti
pomocného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolal sekundarni alarm, odpovidajici strana LED blika,
zatimco bzucak cvrlikal alarm, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani; Pfi cekani na
¢ervenou nebo kratké zastavce na kraji vozovky je rychlost vozidla 0 km/h, pokud se vedle nebo vice
nez blizi auto s rychlosti vyssi nez 5 km/h, systém spusti Urover poplachu, odpovidajici strana LED sviti
vzdy, bzuc¢ak nezavola, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;5.4 Rear Cross Traffic
Alert (RCTA)

Viz se zastavi a je v R-endu a systém aktivuje funkci RCTA: KdyZ se cilové auto vodorovné dostane do
oblasti poplachu, systém zacne alarmovat, LED blika, zazni bzucak, generuje varovani, dokud cil
opustil poplachovou oblast, varovani bylo zruseno.

Cilovy vz vjizdi zleva, leva LED blika, bzuc¢ak upozorriuje, cilovy viz vjizdi zprava, prava LED blika,
bzucak upozornuje.

5.5 Aktivni upozornéni na predjizdéni (AOA).

Systém aktivuje funkci upozornéni na predjizdéni, kdyz je vozidlo v reZimu nonR a vozidlo je v pohybu:
Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi nez rychlost cilového vozu pfi predjizdéni, kdyz cilovy viiz vstoupi do
oblasti poplachu, je generovano varovani prvniho stupné a LED na odpovidajici strané vzdy sviti,
dokud cil neopusti poplachovou oblast a zrusi varovani.

Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi, nez je cilovy viz pfi predjizdéni, kdyz cil vstoupi do monitorovaciho
rozsahu a rozsviti se svétlo fizeni na odpovidajici strané, je generovano sekundarni varovani, LED na



odpovidajici strané blika, bzucak alarm se zvedne, dokud cil neopusti poplachovou oblast a varovani
neni zruseno.

5.6 Alarm stejné rychlosti (udrzovani mrtvého thlu).

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy viz byl v slepé oblasti vozu, se dvéma vozy v podstaté stejnou
rychlosti vpred, systém spusti funkci tdrzby slepé zény, vyda varovani o vysce, odpovidajici strana LED
sviti vzdy, dokud cil neopusti poplachovou oblast, zruste varovani;

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy vz se nachazel v slepé oblasti vozu, u dvou voz( v podstaté
stejnou rychlosti vpred systém spusti funkci udrzby slepé zény, pokud je zapnuto blinkr v tomto
okamziku poté vygenerujte sekundarni varovani, odpovidajici strana LED blika, bzuéak alarm, dokud
cil neopusti oblast alarmu, zruste varovani;

Instala¢ni schéma

6.1 Schéma instalace produktu



—— ACC
GND

6PS(Option) ()
Left turning light,right turinglight,
reversing light

6 .2 Schéma zapojeni

B GND@lack)

ACC{Red)

Left Tnigger(Pink)
a0
N U
' RADAR
GND - zem

ACC - spinané napéti +12V
Left Trigger — levy blinkr

Right Trigger — pravy blinkr
Reverse Trigger — zpatecka

6 .3 Bezpecnostni opatfeni pro instalaci

6.3.1 Pred instalaci povolte zaporny pél autobaterie.

6.3.2 Pfi odpojovani konektoru netahejte silné za kabelovy svazek, protoze by to mohlo kabelaz
poskodit, a zasurite jej do konektoru, dokud nebude G¢inné upevnén (se zvukem zapinani).



6.3.3 Upraveny postroj musi byt pfipevnén k postroji vozu pomoci vazaciho popruhu tak, aby neklesl,
nemél anomalie, a prebytecna ¢ast koncovky popruhu musi byt odstranéna.

6.3.4 Demontaz a instalace by mély byt pfisné v souladu s pfislusnymi pozadavky servisni pfirucky
vozidla, aby se predeslo poskozeni dil(, v pfipadé ndhodného poskozeni vyménite odpovidajici dily

vcas.

6.4 Pozadavky na umisténi mikrovinného senzoru
6.4.1 Mikrovinné snimace (vysilace signdlu) mohou pronikat pouze plastovym krytem narazniku.
6.4.2 Pfed mikrovinnym senzorem (vysilacem signalu) nesmi byt Zadné kovové ruseni.

T~ o Radar installation position diagram
e e X O O X
AR O T~ t N -
Y YVY—m—m— e T~ o Al |
o A S e N ‘- - e-—d |
Y —_— Y
B \‘._;' —— -4:,7'7‘ A 1 10cm 1 10cm 1
S ——— AN ! ' .
T e 7 p o Center of the upper
\\ /// NN / el
N7 N—" \ edge of the rear
8. . windshield

6.4.3 Neinstalujte mikrovinny senzor (vysilac signalu) pfed brzdové svétlo

' .

6.5 Kroky instalace senzoru:

o Poznamka: Zajistéte prosim, aby tepelné izolacni
félie na zadnim skle technicky neobsahovala kovové
soucasti.

Pred provedenim nasledujicich krok( instalace si
pfipravte metr, multimetr a alkoholovy tampdn/Cisty
hadr. Najdéte misto +10 cm ve stfedu horniho okraje
zadniho skla pomoci metru a otfete jej tamponem
napusténym alkoholem/¢istym hadtikem.
Pozor 1: Do vzdalenosti 5 cm vlevo a vpravo od
o snimace nesmi byt Zadné jiné predméty, jako je
zaznamnik jizdy, brzdové svétlo a dalsi zafizeni.
Pozor 2: Pokud je tfeti brzdové svétlo vaseho vozu
umisténo nahore uprostred zadniho ¢elniho skla
vozu, doporucuje se nainstalovat radar na pozici 2
cm pod nim. Odtrhnéte pasku drzaku senzoru a
pfipevnéte zakladni drzak paralelné ke stropu.
\ Doporucuje se pfipevnit zafizeni blizko stropu nebo
vyrovnat podél linie odmlzovani. Davejte pozor,
abyste jej neptipevnili k odmlZovaci lince. Nebo nalepte na horni stranu zadniho celniho skla, jako na
obrazku niZe. Upravte naklon drzaku, dokud se bublina ve nivelaénim stroji nenachazi ve stfedu dvou
svislych cernych car, poté utahnéte knoflik.

A Poznamka: Po instalaci se prosim postavte za viiz a zkontrolujte, zda je snimac umistén ve
stfedu vozu a zda je vertikalni Uhel 90 stuprii. Pokud je snimac nastaven doleva nebo doprava, mize
to mit za nasledek dlouhou detekéni vzdalenost na jedné strané a kratkou detekéni vzddlenost na
druhé strané.



Po pfipojeni kabeldze radaru k hlavnimu napdjecimu
0 svazku skryjte vodice spolu se stropem do C-sloupku na
. strané Fidi¢e a pfipojte vodice levého a pravého
\ } ~ smérového svétla k levému a pravému smérovému
" signalnimu vedeni vozu (+) pomoci krabi klipy.
D e Poznamky:

1. Zkontrolujte kladny signal levého a pravého
B smérového svétla pomoci multimetru.

2. Pokud nejsou pfipojena smérova svétla, systémova

U Z ’ vystraha druhého stupné bude svitit pouze kontrolky
nepretrzité. Mezitim prosim radné skryjte kabelovy

' AR / svazek podle dispozice vozu.

— S, Pripevnéte LED indikatory pfimo na sloupek A ve vhodné
| _______— viditelné vysce. Pfipevnéte bzuédk alarmu na misto blizko
| — pfistrojové desky. Pokracujte, ve skryvani hlavniho
napajeciho svazku spolu se stropem nebo po vodotésné
NG | listé ramu dvefi k A-sloupku na strané Fidice, pfipojte
-\\\’\\ » @ ukazatele a bzucak a skryjte dva kabelové svazky do
"‘\\\;\\\\\ - | pryZovélisty dvefi.

\i;\;/\/{/i\ ;\\\S\\\ ~  Pfipojte zafizeni k pojistce IGN automobilu a zbyvajici
alr L}’Li foalloe N\ T —1 vodice radné skryjte. ACC ON, indikatory se na 3 sekundy
Ef .'/*\\{\ /\/ -'I‘"J h .' 1 rozsviti a bzucdk vyda kratkou varovnou sirénu, ktera

'\ ': /.’// | "'.:'l’ (3 '| signalizuje, Ze se systém normalné spustil.

| 6.5.1 Popis opétovné instalace

Pokud je drzak nahodou pfipevnén nespravné, napfriklad
neni uprostied zadniho skla, neni blizko horniho okraje
zadniho skla nebo neni udrzovan ve vodorovné poloze
atd., a chcete jej odstranit a znovu pfipevnit, nastfikejte
alkohol kolem zakladny drzaku v kontaktu s karoserii
vozu. Poté pouZijte tenkou Sndru, jako je rybarska sndra,
abyste oskrabali okraje dna tam a zpét. Pti instalaci
udrzujte kryt radaru Cisty, kryt je tfeba ottit mékkym
hadrikem a poté vysuste na vzduchu;

6.6 Protahnéte vodi¢ snimace levou horni stranou,
pfipojte se k ovladaci skfifice a ptilepte ovladaci skfirku

na misto v hlavni kabiné.

6.7 Podle oznadeni vodicli na napajecim kabelu, ACC, levého smérového svétla, pravého smérového
svétla, vodice zpétného svétla, vodice GND k odpovidajicimu zdroji napajeni ve voze.

6.8 Vedte hlavni kabelovy svazek vlevo ke stfedové konzole kabiny a nainstalujte leva a prava LED
svétla a bzucak.

6.8.1 Nainstalujte LED svétla na levy a pravy A sloupek uvnitf vozu.6.8.2 Bzucdk je vlepen do stfedové
konzoly hlavniho fidice, aby byl zajistén zvukovy vystup. Dalsi zapojeni mlze odkazovat na celkové
schéma instalace.



Ladéni systému

7.1 Redukce dilh vozidla
7.1.1 Potvrzeni stavu instalace

1. Pred zapnutim ovérte, zda nedoslo k néjaké abnormalité v zapojeni a instalaci.

2. Specidlné zkontrolujte kabelovy svazek vozidla, zda neni nevhodny stlaceny, natazeny,
zaseknuty atd.

7.1.2 Zpétné napajeni
1. Pripojte zaporné extrémy baterie (-), abyste zajistili spravnou funkci vozidla.
2. Pokud dojde k abnormalité, zkontrolujte, zda je kabeldz spravné nainstalovana.

7.2 Test napajeni

7.2.1 Nastartujte vliz, zapnéte ACC, instalované na levé a pravé strané vozu Po vypnuti se na 2
sekundy soucasné rozsviti sloupkova LED svétla, bzu¢ak bude kficet, coz znamena, Ze systém Po
zapnuti napajeni systém okamfzité prejde do testu pfizplisobeni prostredi, 5 az 8 sekund po uvedeni
do pracovniho stavu.

7.2.2 Jakmile je systém funkéni, jsou detekovany slepé Uhly na zadnich stranach vozidla (pokryvajici
oba jizdni pruhy a pfiblizné 50 metr(i dlouhé).

Otestujte ¢innost radar(, LED svétel a bzuc¢ak(l v souladu s funkcemi ¢lanku 5.

7.3 Poté, co vSechny funkéni testy probéhnou v pofadku, budou obnoveny a namontovany viechny
odstranéné autodily, narazniky atd.



Pouzivejte preventivni opatfeni:

8.1 Mikrovinné senzory nemusi byt schopny detekovat cilovy objekt nebo mohou byt obtizné
detekovatelné, pokud nastanou nasledujici podminky:

1. Vozidlo se nachazi v slepé oblasti za pfilehlym jizdnim pruhem, ale vozidlo neni blizko.

2. Couvani k pfiblizujicimu se vozidlu.

3. Vozidlo se nachazi v pfilehlém jizdnim pruhu s extrémné Sirokym rozsahem radarovych senzori a
detekéni oblast je nastavena na Sitku vozovky ddlnice.

8.2 Systémové vystrazné majaky a varovné tony nemusi byt aktivovany nebo mohou byt zpoZzdény v
nasledujicich pripadech.

*Kdyz vozidlo prechdzi ze dvou jizdnich pruhid do sousedniho jizdniho pruhu

*Pf¥i jizdé v prudkém svahu

*PFi prechazeni kopce nebo horské silnice jmenujte

*Kdyz je polomér otaceni maly (ostré zatacky na krizovatkach).

*Kdy? je vyskovy rozdil mezi prijezdovou cestou a pfilehlym jizdnim pruhem.

vystraha

Pfed skute¢nou zménou jizdniho pruhu vidy vizudlné zkontrolujte okolni oblast:

Systém je navrZen pouze tak, aby vdm pomohl zkontrolovat zadni vozidlo pfi zméné jizdniho pruhu.
Kvali uréitym omezenim fungovani systému nemusi vystrazny majak systému pro podporu slepé zény
blikat nebo muze blikat se zpoZzdénim, i kdyz je vozidlo jiz v sousednim jizdnim pruhu. Vidy se divejte
na zadni ¢ast jako na odpovédnost fidice.

8.3 Pokud je Sitka vozovky mald, mohou byt detekovana vozidla tfetiho jizdniho pruhu.

<

Obecné odstrarniovani problému

Ne. Projekt Davod Reseni
Rozhrani kabelového svazku o
. . , Zkontrolujte vSsechny kabely a
je uvolnéné nebo neni . . . " v
I ujistéte se, Ze jsou viechny pfipojeny
1 Neblikd pripojeno

LED poskozena

Vymérite LED svétla

Leva a prava
2 naproti LED
jsou alarmuijici

Leva a prava Cara svétel jsou
Spatné spojena s
Hlavni svazek BSD.

Zaménte levy fadek LED a pravy
fadek LED pro pfipojeni BSD
hlavni postroj.

Bzucak
3 nevydava
alarm

Rozhrani kabelového svazku
je uvolnéné nebo neni
pfipojeno

Zkontrolujte vSechny kabely a
ujistéte se, Ze jsou vSechny pfipojeny

Poskozena LED bzucaku

Vyménite bzucak




Prohlaseni:

Tento produkt je soucasti pokrocilého asistencniho systému pro fidice, pro zlepseni bezpecné jizdy ma
pomocnou roli, fidi¢i pfi skutecném pouzivani musi byt fizeni prisné v souladu s dopravnimi predpisy,
za fidice neopatrné zplQsobené dopravnimi nehodami neneseme odpovédnost
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UzZivatelska ptirucka k univerzalnimu systému detekce mrtvého thlu

Univerzalni systém detekce mrtvého uhlu
UzZivatelsky manual
Cislo modelu: BSM07

Dékujeme, Ze jste si zakoupili nas systém detekce slepého Ghlu na milimetrovych vinach! Tento
produkt je vhodny pro vSechny modely osobnich automobilll a pfed pouZitim tohoto produktu si
prosim peclivé prectéte tento ndvod k produktu pro spravnou instalaci a demontaz. Radi vam
poskytneme lepsi produkty a sluzby!

Seznam poloZek

Cislovani | Polozka Nazev Mnoistvi | Fyzické obrazky

1 Hlavni jednotka 1
Snimac
milimetrovych vin s

2 plastovym drzdkem 1

(pro montaz na zadni
sklo)




Bzucak 1

LED svétla 2

Hlavni svazek 1

Prodluzovaci kabel

2
LED svétla
Prodluzovaci kabel 1
senzoru
GPS 1

soucast baleni dle modelu

Vrtak pro LED = .

indikatory 14 mm




10 Kajbelova stahovaci 10
paska
11 UzZivatelsky manual 1
12 !(ovovy ‘drzak (pro 1
instalaci k SPZ)
Pracovni princip
Across the lane Around 30 meter

Adjacent lane

This
lane

Around 3meter

Detect area

Tento produkt vyuZiva nejnovéjsi radarovou technologii 77GHz milimetrovych vin. Anténa je 2 vysilani
4 prijem (2T4R), horizontalni Ghel antény je 120 stupn, pouZiti superpocitadové technologie, data pfi
vysokorychlostni jizdé Ize rychle vypocitat, miZe soucasné detekovat vice nez 100 cild, presné
detekovat vzdalenost vozidel pfi vysokorychlostnim pfibliZzeni k vasemu vozu pres zadni ¢ast a levou a
pravou stranu, pficemz na zadi zGstane detekce v redlném case view zrcadlové pole view oblast
slepého uhlu, pouziti pokrocilého modelovani algoritma, aby bylo zajisténo, Ze nebude detekovat treti




jizdni pruh. Kdyz se vozidlo nachazi v nebezpecném mrtvém uhlu, systém spusti alarm
prostfednictvim bzucaku a LED svétla (tzv. zvukovy a svételny alarm) a v€as upozorni fidice, aby pfijal
nezbytna opattfeni k zamezeni nehody. Senzor neddva véasnou varovnou reakci na staciondrni objekty
a upozorni pouze tehdy, kdyz se relativni vzdalenost zmensi nebo zvétsi. BEhem jizdy vpred nebude
existovat 7adna izola¢ni zdna u silnice, zeleny pas atd., aby bylo moZzné reagovat na poplach.

Charakteristika produktu

3.1 Systém se sklada z 1 radarového senzoru s plastovym drzdkem, 1 hlavni ovladaci skfiriky, 2 LED
svétel, 1 bzucaku, sady vodica, nékterych 3M pasek a stahovacich pasek atd.

3.2 Frekvence radaru je 77 GHz.

3.3 Siroce pouzitelny design, DC9 ~ 18V, miiZe byt Siroce pouzivan v autech, SUV, MPV, pickupech a
tak dale.

3.4 S pokrocilym radarovym Cipem ma anténa 2 vysilaci 4 ptijimaci (2T4R) anténu s horizontalnim
Uhlem 120 stupnt a dokaze detekovat a vypocitat vice nez 100 cil( soucasné s vysokorychlostnimi
vypocetnimi schopnostmi. Je dosaZzeno presnych Uhll nastaveni, aby bylo zajisténo, Ze zadni vozidlo
bude plné pfedpovidano, zatimco vozy na tfeti silnici nebudou testovany.

3.5 Dosah detekce je 3 x 50 metr(.

3.6 S BSD (detekce mrtvého uhlu), LCA (asistent zmény jizdniho pruhu), RCTA (rear Cross Traffic Alert),
aktivni alarm predjizdéni (AOA), stejna rychlost

Alarm, celkem 5 funkci.

3.7 Pripomerite fidici, aby byl opatrny pti zméné jizdniho pruhu pomoci svétel LED a bzucakd.

3.8 Navrh IC pro spravu napajeni, nizka spotireba energie, dlouha pracovni doba.

3.9 Vodotésné provedeni se stupném kryti IP67.

3.10 Provozni teplota je -20 az 70 stupnd

3.11 Nastavitelna montazni konzola pro vSechny typy automobild.

Specifikace produktu:

4.1 Velikost produktu

Cislovani Polozka Nazev Velikost
1 Hlavni ovlddaci skfifika 67 mm x 63 mm x 24 mm
2 Senzor 26 mm x 16 mm x 65 mm bez drzaku
3 Bzucak 52 mm x 38 mm x 25 mm
4 LED svétla $21 x 8.5 mm
4.2 Technické parametry
Cislovani | Projekt Technické parametry




1 Provozni svtage DC9-18V
2 Provozni proud 300mA
7vukova sienali
3 vu' ova signalizace v 80 a3 100 dB
decibelech
4 Frekvence 77Ghz
5 MaximaIni rozsah detekce Nakladni auta: 0.3 m az 50 m Osobni automobily: 0.3 m
az 50 m Motocykly: 0.3 m az 50 m Chodci: 0.3 maz10 m
6 Rozsah rychlosti sondy 1 km/h - 200 km/h
. Alarm Mode1: LED trvale sviti; ReZzim alarmu 2: LED blika
7 Rezim alarmu f e v
+ pipani bzuéaku
8 Horizontalni uhel 120°
9 Kryti IP67
10 Provozni teplota -20°C~+70°C
1 Okolnlt(vep!ota pfi 30°C~ + 80 °C
uskladnéni
1. Existuji 4 moZnosti omezeni rychlosti:
8 km/h, 16 km/h, 24 km/h, 32 km/h.
Vychozi je 32 km/h.
Omezeni rychlosti Viz niZe (od prepinace 1-4 miZe ovladat omezeni
(moznost, v pfipadé
12 potieby a modelu)

U modelu bez GPS nic
nepfenastavujete

rychlosti 4)
Spina¢ 1 = 8 km/h, spina¢ 2 = 16 km/h,
Spina¢ 3=24 km/h, spina¢ 4=32 km/h

2. Pokud neni detekovan zadny signal GPS nebo nejsou
nalezeny satelity, systém se aktivuje pfi jakékoli rychlosti




3. Pti vyhledavani signalu GPS obé LED dvakrat zablikaji

Funkce Uvod:

Po instalaci a nastaveni bude mit produkt nasledujici funkce:

5.1 Systém spusti samokontrolni funkci

Po nastartovani vozu systém spusti funkci samokontroly, LED 2x blikne, zazni bzucdk a systém prejde
do pohotovostniho rezimu.

5.2 Systém detekce mrtvého uhlu (BSD).

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém spusti funkci BSD:

Vozidlo jede normalné dopfedu, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana pfijezdové cesty cilovy
vz vyssi rychlosti nezZ vase auto v oblasti slepé, generuje alarm prvniho stupné, odpovidajici strana
LED sviti vzdy , dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;

Viz jede normalné dopredu, ve stavu odbocovacich svétel, kdyz cilové auto v zadnim bocnim pruhu
vjede do oblasti sledovani slepého prostoru vyssi rychlosti nez vozidlo, je generovan sekundarni alarm
a LED na odpovidajici strana je vzdy jasnd, dokud cil neopusti oblast sledovani a varovani neni zruseno

5.3 Asistent zmény jizdniho pruhu (LCA)

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém nastartuje vozidlo v blizkosti funkce vystrahy systému
LCA pro zménu jizdniho pruhu:

Viz jede vpred normalné, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana jizdniho pruhu cilovy vz
vyssi rychlosti nez vozidlo v oblasti pridavného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolalo alarm prvniho
stupné, ptislusna strana LED se rozsviti vidy jasné, dokud cil neopusti oblast sledovani, zruste
varovani;

Viz normalné jede vpred, prehrava stav levého odbocovaciho svétla, je pfipraven zménit jizdni pruh
doleva, kdyZ ma levy zadni jizdni pruh cilovy viz vyssi rychlosti nez vozidlo vjizdi do oblasti
pomocného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolal sekundarni alarm, odpovidajici strana LED blika,
zatimco bzucak cvrlikal alarm, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani; Pfi cekani na
¢ervenou nebo kratké zastavce na kraji vozovky je rychlost vozidla 0 km/h, pokud se vedle nebo vice
nez blizi auto s rychlosti vyssi nez 5 km/h, systém spusti Urover poplachu, odpovidajici strana LED sviti
vzdy, bzuc¢ak nezavola, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;5.4 Rear Cross Traffic
Alert (RCTA)

Viz se zastavi a je v R-endu a systém aktivuje funkci RCTA: KdyZ se cilové auto vodorovné dostane do
oblasti poplachu, systém zacne alarmovat, LED blika, zazni bzucak, generuje varovani, dokud cil
opustil poplachovou oblast, varovani bylo zruseno.

Cilovy vz vjizdi zleva, leva LED blika, bzuc¢ak upozorriuje, cilovy viz vjizdi zprava, prava LED blika,
bzucak upozornuje.

5.5 Aktivni upozornéni na predjizdéni (AOA).

Systém aktivuje funkci upozornéni na predjizdéni, kdyz je vozidlo v reZimu nonR a vozidlo je v pohybu:
Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi nez rychlost cilového vozu pfi predjizdéni, kdyz cilovy viiz vstoupi do
oblasti poplachu, je generovano varovani prvniho stupné a LED na odpovidajici strané vzdy sviti,
dokud cil neopusti poplachovou oblast a zrusi varovani.

Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi, nez je cilovy viz pfi predjizdéni, kdyz cil vstoupi do monitorovaciho
rozsahu a rozsviti se svétlo fizeni na odpovidajici strané, je generovano sekundarni varovani, LED na



odpovidajici strané blika, bzucak alarm se zvedne, dokud cil neopusti poplachovou oblast a varovani
neni zruseno.

5.6 Alarm stejné rychlosti (udrzovani mrtvého thlu).

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy viz byl v slepé oblasti vozu, se dvéma vozy v podstaté stejnou
rychlosti vpred, systém spusti funkci tdrzby slepé zény, vyda varovani o vysce, odpovidajici strana LED
sviti vzdy, dokud cil neopusti poplachovou oblast, zruste varovani;

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy vz se nachazel v slepé oblasti vozu, u dvou voz( v podstaté
stejnou rychlosti vpred systém spusti funkci udrzby slepé zény, pokud je zapnuto blinkr v tomto
okamziku poté vygenerujte sekundarni varovani, odpovidajici strana LED blika, bzuéak alarm, dokud
cil neopusti oblast alarmu, zruste varovani;

Instala¢ni schéma

6.1 Schéma instalace produktu



—— ACC
GND

6PS(Option) ()
Left turning light,right turinglight,
reversing light

6 .2 Schéma zapojeni

B GND@lack)

ACC{Red)

Left Tnigger(Pink)
a0
N U
' RADAR
GND - zem

ACC - spinané napéti +12V
Left Trigger — levy blinkr

Right Trigger — pravy blinkr
Reverse Trigger — zpatecka

6 .3 Bezpecnostni opatfeni pro instalaci

6.3.1 Pred instalaci povolte zaporny pél autobaterie.

6.3.2 Pfi odpojovani konektoru netahejte silné za kabelovy svazek, protoze by to mohlo kabelaz
poskodit, a zasurite jej do konektoru, dokud nebude G¢inné upevnén (se zvukem zapinani).



6.3.3 Upraveny postroj musi byt pfipevnén k postroji vozu pomoci vazaciho popruhu tak, aby neklesl,
nemél anomalie, a prebytecna ¢ast koncovky popruhu musi byt odstranéna.

6.3.4 Demontaz a instalace by mély byt pfisné v souladu s pfislusnymi pozadavky servisni pfirucky
vozidla, aby se predeslo poskozeni dil(, v pfipadé ndhodného poskozeni vyménite odpovidajici dily

vcas.

6.4 Pozadavky na umisténi mikrovinného senzoru
6.4.1 Mikrovinné snimace (vysilace signdlu) mohou pronikat pouze plastovym krytem narazniku.
6.4.2 Pfed mikrovinnym senzorem (vysilacem signalu) nesmi byt Zadné kovové ruseni.

T~ o Radar installation position diagram
e e X O O X
AR O T~ t N -
Y YVY—m—m— e T~ o Al |
o A S e N ‘- - e-—d |
Y —_— Y
B \‘._;' —— -4:,7'7‘ A 1 10cm 1 10cm 1
S ——— AN ! ' .
T e 7 p o Center of the upper
\\ /// NN / el
N7 N—" \ edge of the rear
8. . windshield

6.4.3 Neinstalujte mikrovinny senzor (vysilac signalu) pfed brzdové svétlo

' .

6.5 Kroky instalace senzoru:

o Poznamka: Zajistéte prosim, aby tepelné izolacni
félie na zadnim skle technicky neobsahovala kovové
soucasti.

Pred provedenim nasledujicich krok( instalace si
pfipravte metr, multimetr a alkoholovy tampdn/Cisty
hadr. Najdéte misto +10 cm ve stfedu horniho okraje
zadniho skla pomoci metru a otfete jej tamponem
napusténym alkoholem/¢istym hadtikem.
Pozor 1: Do vzdalenosti 5 cm vlevo a vpravo od
o snimace nesmi byt Zadné jiné predméty, jako je
zaznamnik jizdy, brzdové svétlo a dalsi zafizeni.
Pozor 2: Pokud je tfeti brzdové svétlo vaseho vozu
umisténo nahore uprostred zadniho ¢elniho skla
vozu, doporucuje se nainstalovat radar na pozici 2
cm pod nim. Odtrhnéte pasku drzaku senzoru a
pfipevnéte zakladni drzak paralelné ke stropu.
\ Doporucuje se pfipevnit zafizeni blizko stropu nebo
vyrovnat podél linie odmlzovani. Davejte pozor,
abyste jej neptipevnili k odmlZovaci lince. Nebo nalepte na horni stranu zadniho celniho skla, jako na
obrazku niZe. Upravte naklon drzaku, dokud se bublina ve nivelaénim stroji nenachazi ve stfedu dvou
svislych cernych car, poté utahnéte knoflik.

A Poznamka: Po instalaci se prosim postavte za viiz a zkontrolujte, zda je snimac umistén ve
stfedu vozu a zda je vertikalni Uhel 90 stuprii. Pokud je snimac nastaven doleva nebo doprava, mize
to mit za nasledek dlouhou detekéni vzdalenost na jedné strané a kratkou detekéni vzddlenost na
druhé strané.



Po pfipojeni kabeldze radaru k hlavnimu napdjecimu
0 svazku skryjte vodice spolu se stropem do C-sloupku na
. strané Fidi¢e a pfipojte vodice levého a pravého
\ } ~ smérového svétla k levému a pravému smérovému
" signalnimu vedeni vozu (+) pomoci krabi klipy.
D e Poznamky:

1. Zkontrolujte kladny signal levého a pravého
B smérového svétla pomoci multimetru.

2. Pokud nejsou pfipojena smérova svétla, systémova

U Z ’ vystraha druhého stupné bude svitit pouze kontrolky
nepretrzité. Mezitim prosim radné skryjte kabelovy

' AR / svazek podle dispozice vozu.

— S, Pripevnéte LED indikatory pfimo na sloupek A ve vhodné
| _______— viditelné vysce. Pfipevnéte bzuédk alarmu na misto blizko
| — pfistrojové desky. Pokracujte, ve skryvani hlavniho
napajeciho svazku spolu se stropem nebo po vodotésné
NG | listé ramu dvefi k A-sloupku na strané Fidice, pfipojte
-\\\’\\ » @ ukazatele a bzucak a skryjte dva kabelové svazky do
"‘\\\;\\\\\ - | pryZovélisty dvefi.

\i;\;/\/{/i\ ;\\\S\\\ ~  Pfipojte zafizeni k pojistce IGN automobilu a zbyvajici
alr L}’Li foalloe N\ T —1 vodice radné skryjte. ACC ON, indikatory se na 3 sekundy
Ef .'/*\\{\ /\/ -'I‘"J h .' 1 rozsviti a bzucdk vyda kratkou varovnou sirénu, ktera

'\ ': /.’// | "'.:'l’ (3 '| signalizuje, Ze se systém normalné spustil.

| 6.5.1 Popis opétovné instalace

Pokud je drzak nahodou pfipevnén nespravné, napfriklad
neni uprostied zadniho skla, neni blizko horniho okraje
zadniho skla nebo neni udrzovan ve vodorovné poloze
atd., a chcete jej odstranit a znovu pfipevnit, nastfikejte
alkohol kolem zakladny drzaku v kontaktu s karoserii
vozu. Poté pouZijte tenkou Sndru, jako je rybarska sndra,
abyste oskrabali okraje dna tam a zpét. Pti instalaci
udrzujte kryt radaru Cisty, kryt je tfeba ottit mékkym
hadrikem a poté vysuste na vzduchu;

6.6 Protahnéte vodi¢ snimace levou horni stranou,
pfipojte se k ovladaci skfifice a ptilepte ovladaci skfirku

na misto v hlavni kabiné.

6.7 Podle oznadeni vodicli na napajecim kabelu, ACC, levého smérového svétla, pravého smérového
svétla, vodice zpétného svétla, vodice GND k odpovidajicimu zdroji napajeni ve voze.

6.8 Vedte hlavni kabelovy svazek vlevo ke stfedové konzole kabiny a nainstalujte leva a prava LED
svétla a bzucak.

6.8.1 Nainstalujte LED svétla na levy a pravy A sloupek uvnitf vozu.6.8.2 Bzucdk je vlepen do stfedové
konzoly hlavniho fidice, aby byl zajistén zvukovy vystup. Dalsi zapojeni mlze odkazovat na celkové
schéma instalace.



Ladéni systému

7.1 Redukce dilh vozidla
7.1.1 Potvrzeni stavu instalace

1. Pred zapnutim ovérte, zda nedoslo k néjaké abnormalité v zapojeni a instalaci.

2. Specidlné zkontrolujte kabelovy svazek vozidla, zda neni nevhodny stlaceny, natazeny,
zaseknuty atd.

7.1.2 Zpétné napajeni
1. Pripojte zaporné extrémy baterie (-), abyste zajistili spravnou funkci vozidla.
2. Pokud dojde k abnormalité, zkontrolujte, zda je kabeldz spravné nainstalovana.

7.2 Test napajeni

7.2.1 Nastartujte vliz, zapnéte ACC, instalované na levé a pravé strané vozu Po vypnuti se na 2
sekundy soucasné rozsviti sloupkova LED svétla, bzu¢ak bude kficet, coz znamena, Ze systém Po
zapnuti napajeni systém okamfzité prejde do testu pfizplisobeni prostredi, 5 az 8 sekund po uvedeni
do pracovniho stavu.

7.2.2 Jakmile je systém funkéni, jsou detekovany slepé Uhly na zadnich stranach vozidla (pokryvajici
oba jizdni pruhy a pfiblizné 50 metr(i dlouhé).

Otestujte ¢innost radar(, LED svétel a bzuc¢ak(l v souladu s funkcemi ¢lanku 5.

7.3 Poté, co vSechny funkéni testy probéhnou v pofadku, budou obnoveny a namontovany viechny
odstranéné autodily, narazniky atd.



Pouzivejte preventivni opatfeni:

8.1 Mikrovinné senzory nemusi byt schopny detekovat cilovy objekt nebo mohou byt obtizné
detekovatelné, pokud nastanou nasledujici podminky:

1. Vozidlo se nachazi v slepé oblasti za pfilehlym jizdnim pruhem, ale vozidlo neni blizko.

2. Couvani k pfiblizujicimu se vozidlu.

3. Vozidlo se nachazi v pfilehlém jizdnim pruhu s extrémné Sirokym rozsahem radarovych senzori a
detekéni oblast je nastavena na Sitku vozovky ddlnice.

8.2 Systémové vystrazné majaky a varovné tony nemusi byt aktivovany nebo mohou byt zpoZzdény v
nasledujicich pripadech.

*Kdyz vozidlo prechdzi ze dvou jizdnich pruhid do sousedniho jizdniho pruhu

*Pf¥i jizdé v prudkém svahu

*PFi prechazeni kopce nebo horské silnice jmenujte

*Kdyz je polomér otaceni maly (ostré zatacky na krizovatkach).

*Kdy? je vyskovy rozdil mezi prijezdovou cestou a pfilehlym jizdnim pruhem.

vystraha

Pfed skute¢nou zménou jizdniho pruhu vidy vizudlné zkontrolujte okolni oblast:

Systém je navrZen pouze tak, aby vdm pomohl zkontrolovat zadni vozidlo pfi zméné jizdniho pruhu.
Kvali uréitym omezenim fungovani systému nemusi vystrazny majak systému pro podporu slepé zény
blikat nebo muze blikat se zpoZzdénim, i kdyz je vozidlo jiz v sousednim jizdnim pruhu. Vidy se divejte
na zadni ¢ast jako na odpovédnost fidice.

8.3 Pokud je Sitka vozovky mald, mohou byt detekovana vozidla tfetiho jizdniho pruhu.

<

Obecné odstrarniovani problému

Ne. Projekt Davod Reseni
Rozhrani kabelového svazku o
. . , Zkontrolujte vSsechny kabely a
je uvolnéné nebo neni . . . " v
I ujistéte se, Ze jsou viechny pfipojeny
1 Neblikd pripojeno

LED poskozena

Vymérite LED svétla

Leva a prava
2 naproti LED
jsou alarmuijici

Leva a prava Cara svétel jsou
Spatné spojena s
Hlavni svazek BSD.

Zaménte levy fadek LED a pravy
fadek LED pro pfipojeni BSD
hlavni postroj.

Bzucak
3 nevydava
alarm

Rozhrani kabelového svazku
je uvolnéné nebo neni
pfipojeno

Zkontrolujte vSechny kabely a
ujistéte se, Ze jsou vSechny pfipojeny

Poskozena LED bzucaku

Vyménite bzucak




Prohlaseni:

Tento produkt je soucasti pokrocilého asistencniho systému pro fidice, pro zlepseni bezpecné jizdy ma
pomocnou roli, fidi¢i pfi skutecném pouzivani musi byt fizeni prisné v souladu s dopravnimi predpisy,
za fidice neopatrné zplQsobené dopravnimi nehodami neneseme odpovédnost
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UzZivatelska ptirucka k univerzalnimu systému detekce mrtvého thlu

Univerzalni systém detekce mrtvého uhlu
UzZivatelsky manual
Cislo modelu: BSM07

Dékujeme, Ze jste si zakoupili nas systém detekce slepého Ghlu na milimetrovych vinach! Tento
produkt je vhodny pro vSechny modely osobnich automobilll a pfed pouZitim tohoto produktu si
prosim peclivé prectéte tento ndvod k produktu pro spravnou instalaci a demontaz. Radi vam
poskytneme lepsi produkty a sluzby!

Seznam poloZek

Cislovani | Polozka Nazev Mnoistvi | Fyzické obrazky

1 Hlavni jednotka 1
Snimac
milimetrovych vin s

2 plastovym drzdkem 1

(pro montaz na zadni
sklo)




Bzucak 1

LED svétla 2

Hlavni svazek 1

Prodluzovaci kabel

2
LED svétla
Prodluzovaci kabel 1
senzoru
GPS 1

soucast baleni dle modelu

Vrtak pro LED = .

indikatory 14 mm




10 Kajbelova stahovaci 10
paska
11 UzZivatelsky manual 1
12 !(ovovy ‘drzak (pro 1
instalaci k SPZ)
Pracovni princip
Across the lane Around 30 meter

Adjacent lane

This
lane

Around 3meter

Detect area

Tento produkt vyuZiva nejnovéjsi radarovou technologii 77GHz milimetrovych vin. Anténa je 2 vysilani
4 prijem (2T4R), horizontalni Ghel antény je 120 stupn, pouZiti superpocitadové technologie, data pfi
vysokorychlostni jizdé Ize rychle vypocitat, miZe soucasné detekovat vice nez 100 cild, presné
detekovat vzdalenost vozidel pfi vysokorychlostnim pfibliZzeni k vasemu vozu pres zadni ¢ast a levou a
pravou stranu, pficemz na zadi zGstane detekce v redlném case view zrcadlové pole view oblast
slepého uhlu, pouziti pokrocilého modelovani algoritma, aby bylo zajisténo, Ze nebude detekovat treti




jizdni pruh. Kdyz se vozidlo nachazi v nebezpecném mrtvém uhlu, systém spusti alarm
prostfednictvim bzucaku a LED svétla (tzv. zvukovy a svételny alarm) a v€as upozorni fidice, aby pfijal
nezbytna opattfeni k zamezeni nehody. Senzor neddva véasnou varovnou reakci na staciondrni objekty
a upozorni pouze tehdy, kdyz se relativni vzdalenost zmensi nebo zvétsi. BEhem jizdy vpred nebude
existovat 7adna izola¢ni zdna u silnice, zeleny pas atd., aby bylo moZzné reagovat na poplach.

Charakteristika produktu

3.1 Systém se sklada z 1 radarového senzoru s plastovym drzdkem, 1 hlavni ovladaci skfiriky, 2 LED
svétel, 1 bzucaku, sady vodica, nékterych 3M pasek a stahovacich pasek atd.

3.2 Frekvence radaru je 77 GHz.

3.3 Siroce pouzitelny design, DC9 ~ 18V, miiZe byt Siroce pouzivan v autech, SUV, MPV, pickupech a
tak dale.

3.4 S pokrocilym radarovym Cipem ma anténa 2 vysilaci 4 ptijimaci (2T4R) anténu s horizontalnim
Uhlem 120 stupnt a dokaze detekovat a vypocitat vice nez 100 cil( soucasné s vysokorychlostnimi
vypocetnimi schopnostmi. Je dosaZzeno presnych Uhll nastaveni, aby bylo zajisténo, Ze zadni vozidlo
bude plné pfedpovidano, zatimco vozy na tfeti silnici nebudou testovany.

3.5 Dosah detekce je 3 x 50 metr(.

3.6 S BSD (detekce mrtvého uhlu), LCA (asistent zmény jizdniho pruhu), RCTA (rear Cross Traffic Alert),
aktivni alarm predjizdéni (AOA), stejna rychlost

Alarm, celkem 5 funkci.

3.7 Pripomerite fidici, aby byl opatrny pti zméné jizdniho pruhu pomoci svétel LED a bzucakd.

3.8 Navrh IC pro spravu napajeni, nizka spotireba energie, dlouha pracovni doba.

3.9 Vodotésné provedeni se stupném kryti IP67.

3.10 Provozni teplota je -20 az 70 stupnd

3.11 Nastavitelna montazni konzola pro vSechny typy automobild.

Specifikace produktu:

4.1 Velikost produktu

Cislovani Polozka Nazev Velikost
1 Hlavni ovlddaci skfifika 67 mm x 63 mm x 24 mm
2 Senzor 26 mm x 16 mm x 65 mm bez drzaku
3 Bzucak 52 mm x 38 mm x 25 mm
4 LED svétla $21 x 8.5 mm
4.2 Technické parametry
Cislovani | Projekt Technické parametry




1 Provozni svtage DC9-18V
2 Provozni proud 300mA
7vukova sienali
3 vu' ova signalizace v 80 a3 100 dB
decibelech
4 Frekvence 77Ghz
5 MaximaIni rozsah detekce Nakladni auta: 0.3 m az 50 m Osobni automobily: 0.3 m
az 50 m Motocykly: 0.3 m az 50 m Chodci: 0.3 maz10 m
6 Rozsah rychlosti sondy 1 km/h - 200 km/h
. Alarm Mode1: LED trvale sviti; ReZzim alarmu 2: LED blika
7 Rezim alarmu f e v
+ pipani bzuéaku
8 Horizontalni uhel 120°
9 Kryti IP67
10 Provozni teplota -20°C~+70°C
1 Okolnlt(vep!ota pfi 30°C~ + 80 °C
uskladnéni
1. Existuji 4 moZnosti omezeni rychlosti:
8 km/h, 16 km/h, 24 km/h, 32 km/h.
Vychozi je 32 km/h.
Omezeni rychlosti Viz niZe (od prepinace 1-4 miZe ovladat omezeni
(moznost, v pfipadé
12 potieby a modelu)

U modelu bez GPS nic
nepfenastavujete

rychlosti 4)
Spina¢ 1 = 8 km/h, spina¢ 2 = 16 km/h,
Spina¢ 3=24 km/h, spina¢ 4=32 km/h

2. Pokud neni detekovan zadny signal GPS nebo nejsou
nalezeny satelity, systém se aktivuje pfi jakékoli rychlosti




3. Pti vyhledavani signalu GPS obé LED dvakrat zablikaji

Funkce Uvod:

Po instalaci a nastaveni bude mit produkt nasledujici funkce:

5.1 Systém spusti samokontrolni funkci

Po nastartovani vozu systém spusti funkci samokontroly, LED 2x blikne, zazni bzucdk a systém prejde
do pohotovostniho rezimu.

5.2 Systém detekce mrtvého uhlu (BSD).

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém spusti funkci BSD:

Vozidlo jede normalné dopfedu, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana pfijezdové cesty cilovy
vz vyssi rychlosti nezZ vase auto v oblasti slepé, generuje alarm prvniho stupné, odpovidajici strana
LED sviti vzdy , dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;

Viz jede normalné dopredu, ve stavu odbocovacich svétel, kdyz cilové auto v zadnim bocnim pruhu
vjede do oblasti sledovani slepého prostoru vyssi rychlosti nez vozidlo, je generovan sekundarni alarm
a LED na odpovidajici strana je vzdy jasnd, dokud cil neopusti oblast sledovani a varovani neni zruseno

5.3 Asistent zmény jizdniho pruhu (LCA)

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém nastartuje vozidlo v blizkosti funkce vystrahy systému
LCA pro zménu jizdniho pruhu:

Viz jede vpred normalné, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana jizdniho pruhu cilovy vz
vyssi rychlosti nez vozidlo v oblasti pridavného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolalo alarm prvniho
stupné, ptislusna strana LED se rozsviti vidy jasné, dokud cil neopusti oblast sledovani, zruste
varovani;

Viz normalné jede vpred, prehrava stav levého odbocovaciho svétla, je pfipraven zménit jizdni pruh
doleva, kdyZ ma levy zadni jizdni pruh cilovy viz vyssi rychlosti nez vozidlo vjizdi do oblasti
pomocného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolal sekundarni alarm, odpovidajici strana LED blika,
zatimco bzucak cvrlikal alarm, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani; Pfi cekani na
¢ervenou nebo kratké zastavce na kraji vozovky je rychlost vozidla 0 km/h, pokud se vedle nebo vice
nez blizi auto s rychlosti vyssi nez 5 km/h, systém spusti Urover poplachu, odpovidajici strana LED sviti
vzdy, bzuc¢ak nezavola, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;5.4 Rear Cross Traffic
Alert (RCTA)

Viz se zastavi a je v R-endu a systém aktivuje funkci RCTA: KdyZ se cilové auto vodorovné dostane do
oblasti poplachu, systém zacne alarmovat, LED blika, zazni bzucak, generuje varovani, dokud cil
opustil poplachovou oblast, varovani bylo zruseno.

Cilovy vz vjizdi zleva, leva LED blika, bzuc¢ak upozorriuje, cilovy viz vjizdi zprava, prava LED blika,
bzucak upozornuje.

5.5 Aktivni upozornéni na predjizdéni (AOA).

Systém aktivuje funkci upozornéni na predjizdéni, kdyz je vozidlo v reZimu nonR a vozidlo je v pohybu:
Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi nez rychlost cilového vozu pfi predjizdéni, kdyz cilovy viiz vstoupi do
oblasti poplachu, je generovano varovani prvniho stupné a LED na odpovidajici strané vzdy sviti,
dokud cil neopusti poplachovou oblast a zrusi varovani.

Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi, nez je cilovy viz pfi predjizdéni, kdyz cil vstoupi do monitorovaciho
rozsahu a rozsviti se svétlo fizeni na odpovidajici strané, je generovano sekundarni varovani, LED na



odpovidajici strané blika, bzucak alarm se zvedne, dokud cil neopusti poplachovou oblast a varovani
neni zruseno.

5.6 Alarm stejné rychlosti (udrzovani mrtvého thlu).

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy viz byl v slepé oblasti vozu, se dvéma vozy v podstaté stejnou
rychlosti vpred, systém spusti funkci tdrzby slepé zény, vyda varovani o vysce, odpovidajici strana LED
sviti vzdy, dokud cil neopusti poplachovou oblast, zruste varovani;

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy vz se nachazel v slepé oblasti vozu, u dvou voz( v podstaté
stejnou rychlosti vpred systém spusti funkci udrzby slepé zény, pokud je zapnuto blinkr v tomto
okamziku poté vygenerujte sekundarni varovani, odpovidajici strana LED blika, bzuéak alarm, dokud
cil neopusti oblast alarmu, zruste varovani;

Instala¢ni schéma

6.1 Schéma instalace produktu



—— ACC
GND

6PS(Option) ()
Left turning light,right turinglight,
reversing light

6 .2 Schéma zapojeni

B GND@lack)

ACC{Red)

Left Tnigger(Pink)
a0
N U
' RADAR
GND - zem

ACC - spinané napéti +12V
Left Trigger — levy blinkr

Right Trigger — pravy blinkr
Reverse Trigger — zpatecka

6 .3 Bezpecnostni opatfeni pro instalaci

6.3.1 Pred instalaci povolte zaporny pél autobaterie.

6.3.2 Pfi odpojovani konektoru netahejte silné za kabelovy svazek, protoze by to mohlo kabelaz
poskodit, a zasurite jej do konektoru, dokud nebude G¢inné upevnén (se zvukem zapinani).



6.3.3 Upraveny postroj musi byt pfipevnén k postroji vozu pomoci vazaciho popruhu tak, aby neklesl,
nemél anomalie, a prebytecna ¢ast koncovky popruhu musi byt odstranéna.

6.3.4 Demontaz a instalace by mély byt pfisné v souladu s pfislusnymi pozadavky servisni pfirucky
vozidla, aby se predeslo poskozeni dil(, v pfipadé ndhodného poskozeni vyménite odpovidajici dily

vcas.

6.4 Pozadavky na umisténi mikrovinného senzoru
6.4.1 Mikrovinné snimace (vysilace signdlu) mohou pronikat pouze plastovym krytem narazniku.
6.4.2 Pfed mikrovinnym senzorem (vysilacem signalu) nesmi byt Zadné kovové ruseni.

T~ o Radar installation position diagram
e e X O O X
AR O T~ t N -
Y YVY—m—m— e T~ o Al |
o A S e N ‘- - e-—d |
Y —_— Y
B \‘._;' —— -4:,7'7‘ A 1 10cm 1 10cm 1
S ——— AN ! ' .
T e 7 p o Center of the upper
\\ /// NN / el
N7 N—" \ edge of the rear
8. . windshield

6.4.3 Neinstalujte mikrovinny senzor (vysilac signalu) pfed brzdové svétlo

' .

6.5 Kroky instalace senzoru:

o Poznamka: Zajistéte prosim, aby tepelné izolacni
félie na zadnim skle technicky neobsahovala kovové
soucasti.

Pred provedenim nasledujicich krok( instalace si
pfipravte metr, multimetr a alkoholovy tampdn/Cisty
hadr. Najdéte misto +10 cm ve stfedu horniho okraje
zadniho skla pomoci metru a otfete jej tamponem
napusténym alkoholem/¢istym hadtikem.
Pozor 1: Do vzdalenosti 5 cm vlevo a vpravo od
o snimace nesmi byt Zadné jiné predméty, jako je
zaznamnik jizdy, brzdové svétlo a dalsi zafizeni.
Pozor 2: Pokud je tfeti brzdové svétlo vaseho vozu
umisténo nahore uprostred zadniho ¢elniho skla
vozu, doporucuje se nainstalovat radar na pozici 2
cm pod nim. Odtrhnéte pasku drzaku senzoru a
pfipevnéte zakladni drzak paralelné ke stropu.
\ Doporucuje se pfipevnit zafizeni blizko stropu nebo
vyrovnat podél linie odmlzovani. Davejte pozor,
abyste jej neptipevnili k odmlZovaci lince. Nebo nalepte na horni stranu zadniho celniho skla, jako na
obrazku niZe. Upravte naklon drzaku, dokud se bublina ve nivelaénim stroji nenachazi ve stfedu dvou
svislych cernych car, poté utahnéte knoflik.

A Poznamka: Po instalaci se prosim postavte za viiz a zkontrolujte, zda je snimac umistén ve
stfedu vozu a zda je vertikalni Uhel 90 stuprii. Pokud je snimac nastaven doleva nebo doprava, mize
to mit za nasledek dlouhou detekéni vzdalenost na jedné strané a kratkou detekéni vzddlenost na
druhé strané.



Po pfipojeni kabeldze radaru k hlavnimu napdjecimu
0 svazku skryjte vodice spolu se stropem do C-sloupku na
. strané Fidi¢e a pfipojte vodice levého a pravého
\ } ~ smérového svétla k levému a pravému smérovému
" signalnimu vedeni vozu (+) pomoci krabi klipy.
D e Poznamky:

1. Zkontrolujte kladny signal levého a pravého
B smérového svétla pomoci multimetru.

2. Pokud nejsou pfipojena smérova svétla, systémova

U Z ’ vystraha druhého stupné bude svitit pouze kontrolky
nepretrzité. Mezitim prosim radné skryjte kabelovy

' AR / svazek podle dispozice vozu.

— S, Pripevnéte LED indikatory pfimo na sloupek A ve vhodné
| _______— viditelné vysce. Pfipevnéte bzuédk alarmu na misto blizko
| — pfistrojové desky. Pokracujte, ve skryvani hlavniho
napajeciho svazku spolu se stropem nebo po vodotésné
NG | listé ramu dvefi k A-sloupku na strané Fidice, pfipojte
-\\\’\\ » @ ukazatele a bzucak a skryjte dva kabelové svazky do
"‘\\\;\\\\\ - | pryZovélisty dvefi.

\i;\;/\/{/i\ ;\\\S\\\ ~  Pfipojte zafizeni k pojistce IGN automobilu a zbyvajici
alr L}’Li foalloe N\ T —1 vodice radné skryjte. ACC ON, indikatory se na 3 sekundy
Ef .'/*\\{\ /\/ -'I‘"J h .' 1 rozsviti a bzucdk vyda kratkou varovnou sirénu, ktera

'\ ': /.’// | "'.:'l’ (3 '| signalizuje, Ze se systém normalné spustil.

| 6.5.1 Popis opétovné instalace

Pokud je drzak nahodou pfipevnén nespravné, napfriklad
neni uprostied zadniho skla, neni blizko horniho okraje
zadniho skla nebo neni udrzovan ve vodorovné poloze
atd., a chcete jej odstranit a znovu pfipevnit, nastfikejte
alkohol kolem zakladny drzaku v kontaktu s karoserii
vozu. Poté pouZijte tenkou Sndru, jako je rybarska sndra,
abyste oskrabali okraje dna tam a zpét. Pti instalaci
udrzujte kryt radaru Cisty, kryt je tfeba ottit mékkym
hadrikem a poté vysuste na vzduchu;

6.6 Protahnéte vodi¢ snimace levou horni stranou,
pfipojte se k ovladaci skfifice a ptilepte ovladaci skfirku

na misto v hlavni kabiné.

6.7 Podle oznadeni vodicli na napajecim kabelu, ACC, levého smérového svétla, pravého smérového
svétla, vodice zpétného svétla, vodice GND k odpovidajicimu zdroji napajeni ve voze.

6.8 Vedte hlavni kabelovy svazek vlevo ke stfedové konzole kabiny a nainstalujte leva a prava LED
svétla a bzucak.

6.8.1 Nainstalujte LED svétla na levy a pravy A sloupek uvnitf vozu.6.8.2 Bzucdk je vlepen do stfedové
konzoly hlavniho fidice, aby byl zajistén zvukovy vystup. Dalsi zapojeni mlze odkazovat na celkové
schéma instalace.



Ladéni systému

7.1 Redukce dilh vozidla
7.1.1 Potvrzeni stavu instalace

1. Pred zapnutim ovérte, zda nedoslo k néjaké abnormalité v zapojeni a instalaci.

2. Specidlné zkontrolujte kabelovy svazek vozidla, zda neni nevhodny stlaceny, natazeny,
zaseknuty atd.

7.1.2 Zpétné napajeni
1. Pripojte zaporné extrémy baterie (-), abyste zajistili spravnou funkci vozidla.
2. Pokud dojde k abnormalité, zkontrolujte, zda je kabeldz spravné nainstalovana.

7.2 Test napajeni

7.2.1 Nastartujte vliz, zapnéte ACC, instalované na levé a pravé strané vozu Po vypnuti se na 2
sekundy soucasné rozsviti sloupkova LED svétla, bzu¢ak bude kficet, coz znamena, Ze systém Po
zapnuti napajeni systém okamfzité prejde do testu pfizplisobeni prostredi, 5 az 8 sekund po uvedeni
do pracovniho stavu.

7.2.2 Jakmile je systém funkéni, jsou detekovany slepé Uhly na zadnich stranach vozidla (pokryvajici
oba jizdni pruhy a pfiblizné 50 metr(i dlouhé).

Otestujte ¢innost radar(, LED svétel a bzuc¢ak(l v souladu s funkcemi ¢lanku 5.

7.3 Poté, co vSechny funkéni testy probéhnou v pofadku, budou obnoveny a namontovany viechny
odstranéné autodily, narazniky atd.



Pouzivejte preventivni opatfeni:

8.1 Mikrovinné senzory nemusi byt schopny detekovat cilovy objekt nebo mohou byt obtizné
detekovatelné, pokud nastanou nasledujici podminky:

1. Vozidlo se nachazi v slepé oblasti za pfilehlym jizdnim pruhem, ale vozidlo neni blizko.

2. Couvani k pfiblizujicimu se vozidlu.

3. Vozidlo se nachazi v pfilehlém jizdnim pruhu s extrémné Sirokym rozsahem radarovych senzori a
detekéni oblast je nastavena na Sitku vozovky ddlnice.

8.2 Systémové vystrazné majaky a varovné tony nemusi byt aktivovany nebo mohou byt zpoZzdény v
nasledujicich pripadech.

*Kdyz vozidlo prechdzi ze dvou jizdnich pruhid do sousedniho jizdniho pruhu

*Pf¥i jizdé v prudkém svahu

*PFi prechazeni kopce nebo horské silnice jmenujte

*Kdyz je polomér otaceni maly (ostré zatacky na krizovatkach).

*Kdy? je vyskovy rozdil mezi prijezdovou cestou a pfilehlym jizdnim pruhem.

vystraha

Pfed skute¢nou zménou jizdniho pruhu vidy vizudlné zkontrolujte okolni oblast:

Systém je navrZen pouze tak, aby vdm pomohl zkontrolovat zadni vozidlo pfi zméné jizdniho pruhu.
Kvali uréitym omezenim fungovani systému nemusi vystrazny majak systému pro podporu slepé zény
blikat nebo muze blikat se zpoZzdénim, i kdyz je vozidlo jiz v sousednim jizdnim pruhu. Vidy se divejte
na zadni ¢ast jako na odpovédnost fidice.

8.3 Pokud je Sitka vozovky mald, mohou byt detekovana vozidla tfetiho jizdniho pruhu.

<

Obecné odstrarniovani problému

Ne. Projekt Davod Reseni
Rozhrani kabelového svazku o
. . , Zkontrolujte vSsechny kabely a
je uvolnéné nebo neni . . . " v
I ujistéte se, Ze jsou viechny pfipojeny
1 Neblikd pripojeno

LED poskozena

Vymérite LED svétla

Leva a prava
2 naproti LED
jsou alarmuijici

Leva a prava Cara svétel jsou
Spatné spojena s
Hlavni svazek BSD.

Zaménte levy fadek LED a pravy
fadek LED pro pfipojeni BSD
hlavni postroj.

Bzucak
3 nevydava
alarm

Rozhrani kabelového svazku
je uvolnéné nebo neni
pfipojeno

Zkontrolujte vSechny kabely a
ujistéte se, Ze jsou vSechny pfipojeny

Poskozena LED bzucaku

Vyménite bzucak




Prohlaseni:

Tento produkt je soucasti pokrocilého asistencniho systému pro fidice, pro zlepseni bezpecné jizdy ma
pomocnou roli, fidi¢i pfi skutecném pouzivani musi byt fizeni prisné v souladu s dopravnimi predpisy,
za fidice neopatrné zplQsobené dopravnimi nehodami neneseme odpovédnost
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UzZivatelska ptirucka k univerzalnimu systému detekce mrtvého thlu

Univerzalni systém detekce mrtvého uhlu
UzZivatelsky manual
Cislo modelu: BSM07

Dékujeme, Ze jste si zakoupili nas systém detekce slepého Ghlu na milimetrovych vinach! Tento
produkt je vhodny pro vSechny modely osobnich automobilll a pfed pouZitim tohoto produktu si
prosim peclivé prectéte tento ndvod k produktu pro spravnou instalaci a demontaz. Radi vam
poskytneme lepsi produkty a sluzby!

Seznam poloZek

Cislovani | Polozka Nazev Mnoistvi | Fyzické obrazky

1 Hlavni jednotka 1
Snimac
milimetrovych vin s

2 plastovym drzdkem 1

(pro montaz na zadni
sklo)




Bzucak 1

LED svétla 2

Hlavni svazek 1

Prodluzovaci kabel

2
LED svétla
Prodluzovaci kabel 1
senzoru
GPS 1

soucast baleni dle modelu

Vrtak pro LED = .

indikatory 14 mm




10 Kajbelova stahovaci 10
paska
11 UzZivatelsky manual 1
12 !(ovovy ‘drzak (pro 1
instalaci k SPZ)
Pracovni princip
Across the lane Around 30 meter

Adjacent lane

This
lane

Around 3meter

Detect area

Tento produkt vyuZiva nejnovéjsi radarovou technologii 77GHz milimetrovych vin. Anténa je 2 vysilani
4 prijem (2T4R), horizontalni Ghel antény je 120 stupn, pouZiti superpocitadové technologie, data pfi
vysokorychlostni jizdé Ize rychle vypocitat, miZe soucasné detekovat vice nez 100 cild, presné
detekovat vzdalenost vozidel pfi vysokorychlostnim pfibliZzeni k vasemu vozu pres zadni ¢ast a levou a
pravou stranu, pficemz na zadi zGstane detekce v redlném case view zrcadlové pole view oblast
slepého uhlu, pouziti pokrocilého modelovani algoritma, aby bylo zajisténo, Ze nebude detekovat treti




jizdni pruh. Kdyz se vozidlo nachazi v nebezpecném mrtvém uhlu, systém spusti alarm
prostfednictvim bzucaku a LED svétla (tzv. zvukovy a svételny alarm) a v€as upozorni fidice, aby pfijal
nezbytna opattfeni k zamezeni nehody. Senzor neddva véasnou varovnou reakci na staciondrni objekty
a upozorni pouze tehdy, kdyz se relativni vzdalenost zmensi nebo zvétsi. BEhem jizdy vpred nebude
existovat 7adna izola¢ni zdna u silnice, zeleny pas atd., aby bylo moZzné reagovat na poplach.

Charakteristika produktu

3.1 Systém se sklada z 1 radarového senzoru s plastovym drzdkem, 1 hlavni ovladaci skfiriky, 2 LED
svétel, 1 bzucaku, sady vodica, nékterych 3M pasek a stahovacich pasek atd.

3.2 Frekvence radaru je 77 GHz.

3.3 Siroce pouzitelny design, DC9 ~ 18V, miiZe byt Siroce pouzivan v autech, SUV, MPV, pickupech a
tak dale.

3.4 S pokrocilym radarovym Cipem ma anténa 2 vysilaci 4 ptijimaci (2T4R) anténu s horizontalnim
Uhlem 120 stupnt a dokaze detekovat a vypocitat vice nez 100 cil( soucasné s vysokorychlostnimi
vypocetnimi schopnostmi. Je dosaZzeno presnych Uhll nastaveni, aby bylo zajisténo, Ze zadni vozidlo
bude plné pfedpovidano, zatimco vozy na tfeti silnici nebudou testovany.

3.5 Dosah detekce je 3 x 50 metr(.

3.6 S BSD (detekce mrtvého uhlu), LCA (asistent zmény jizdniho pruhu), RCTA (rear Cross Traffic Alert),
aktivni alarm predjizdéni (AOA), stejna rychlost

Alarm, celkem 5 funkci.

3.7 Pripomerite fidici, aby byl opatrny pti zméné jizdniho pruhu pomoci svétel LED a bzucakd.

3.8 Navrh IC pro spravu napajeni, nizka spotireba energie, dlouha pracovni doba.

3.9 Vodotésné provedeni se stupném kryti IP67.

3.10 Provozni teplota je -20 az 70 stupnd

3.11 Nastavitelna montazni konzola pro vSechny typy automobild.

Specifikace produktu:

4.1 Velikost produktu

Cislovani Polozka Nazev Velikost
1 Hlavni ovlddaci skfifika 67 mm x 63 mm x 24 mm
2 Senzor 26 mm x 16 mm x 65 mm bez drzaku
3 Bzucak 52 mm x 38 mm x 25 mm
4 LED svétla $21 x 8.5 mm
4.2 Technické parametry
Cislovani | Projekt Technické parametry




1 Provozni svtage DC9-18V
2 Provozni proud 300mA
7vukova sienali
3 vu' ova signalizace v 80 a3 100 dB
decibelech
4 Frekvence 77Ghz
5 MaximaIni rozsah detekce Nakladni auta: 0.3 m az 50 m Osobni automobily: 0.3 m
az 50 m Motocykly: 0.3 m az 50 m Chodci: 0.3 maz10 m
6 Rozsah rychlosti sondy 1 km/h - 200 km/h
. Alarm Mode1: LED trvale sviti; ReZzim alarmu 2: LED blika
7 Rezim alarmu f e v
+ pipani bzuéaku
8 Horizontalni uhel 120°
9 Kryti IP67
10 Provozni teplota -20°C~+70°C
1 Okolnlt(vep!ota pfi 30°C~ + 80 °C
uskladnéni
1. Existuji 4 moZnosti omezeni rychlosti:
8 km/h, 16 km/h, 24 km/h, 32 km/h.
Vychozi je 32 km/h.
Omezeni rychlosti Viz niZe (od prepinace 1-4 miZe ovladat omezeni
(moznost, v pfipadé
12 potieby a modelu)

U modelu bez GPS nic
nepfenastavujete

rychlosti 4)
Spina¢ 1 = 8 km/h, spina¢ 2 = 16 km/h,
Spina¢ 3=24 km/h, spina¢ 4=32 km/h

2. Pokud neni detekovan zadny signal GPS nebo nejsou
nalezeny satelity, systém se aktivuje pfi jakékoli rychlosti




3. Pti vyhledavani signalu GPS obé LED dvakrat zablikaji

Funkce Uvod:

Po instalaci a nastaveni bude mit produkt nasledujici funkce:

5.1 Systém spusti samokontrolni funkci

Po nastartovani vozu systém spusti funkci samokontroly, LED 2x blikne, zazni bzucdk a systém prejde
do pohotovostniho rezimu.

5.2 Systém detekce mrtvého uhlu (BSD).

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém spusti funkci BSD:

Vozidlo jede normalné dopfedu, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana pfijezdové cesty cilovy
vz vyssi rychlosti nezZ vase auto v oblasti slepé, generuje alarm prvniho stupné, odpovidajici strana
LED sviti vzdy , dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;

Viz jede normalné dopredu, ve stavu odbocovacich svétel, kdyz cilové auto v zadnim bocnim pruhu
vjede do oblasti sledovani slepého prostoru vyssi rychlosti nez vozidlo, je generovan sekundarni alarm
a LED na odpovidajici strana je vzdy jasnd, dokud cil neopusti oblast sledovani a varovani neni zruseno

5.3 Asistent zmény jizdniho pruhu (LCA)

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém nastartuje vozidlo v blizkosti funkce vystrahy systému
LCA pro zménu jizdniho pruhu:

Viz jede vpred normalné, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana jizdniho pruhu cilovy vz
vyssi rychlosti nez vozidlo v oblasti pridavného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolalo alarm prvniho
stupné, ptislusna strana LED se rozsviti vidy jasné, dokud cil neopusti oblast sledovani, zruste
varovani;

Viz normalné jede vpred, prehrava stav levého odbocovaciho svétla, je pfipraven zménit jizdni pruh
doleva, kdyZ ma levy zadni jizdni pruh cilovy viz vyssi rychlosti nez vozidlo vjizdi do oblasti
pomocného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolal sekundarni alarm, odpovidajici strana LED blika,
zatimco bzucak cvrlikal alarm, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani; Pfi cekani na
¢ervenou nebo kratké zastavce na kraji vozovky je rychlost vozidla 0 km/h, pokud se vedle nebo vice
nez blizi auto s rychlosti vyssi nez 5 km/h, systém spusti Urover poplachu, odpovidajici strana LED sviti
vzdy, bzuc¢ak nezavola, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;5.4 Rear Cross Traffic
Alert (RCTA)

Viz se zastavi a je v R-endu a systém aktivuje funkci RCTA: KdyZ se cilové auto vodorovné dostane do
oblasti poplachu, systém zacne alarmovat, LED blika, zazni bzucak, generuje varovani, dokud cil
opustil poplachovou oblast, varovani bylo zruseno.

Cilovy vz vjizdi zleva, leva LED blika, bzuc¢ak upozorriuje, cilovy viz vjizdi zprava, prava LED blika,
bzucak upozornuje.

5.5 Aktivni upozornéni na predjizdéni (AOA).

Systém aktivuje funkci upozornéni na predjizdéni, kdyz je vozidlo v reZimu nonR a vozidlo je v pohybu:
Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi nez rychlost cilového vozu pfi predjizdéni, kdyz cilovy viiz vstoupi do
oblasti poplachu, je generovano varovani prvniho stupné a LED na odpovidajici strané vzdy sviti,
dokud cil neopusti poplachovou oblast a zrusi varovani.

Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi, nez je cilovy viz pfi predjizdéni, kdyz cil vstoupi do monitorovaciho
rozsahu a rozsviti se svétlo fizeni na odpovidajici strané, je generovano sekundarni varovani, LED na



odpovidajici strané blika, bzucak alarm se zvedne, dokud cil neopusti poplachovou oblast a varovani
neni zruseno.

5.6 Alarm stejné rychlosti (udrzovani mrtvého thlu).

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy viz byl v slepé oblasti vozu, se dvéma vozy v podstaté stejnou
rychlosti vpred, systém spusti funkci tdrzby slepé zény, vyda varovani o vysce, odpovidajici strana LED
sviti vzdy, dokud cil neopusti poplachovou oblast, zruste varovani;

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy vz se nachazel v slepé oblasti vozu, u dvou voz( v podstaté
stejnou rychlosti vpred systém spusti funkci udrzby slepé zény, pokud je zapnuto blinkr v tomto
okamziku poté vygenerujte sekundarni varovani, odpovidajici strana LED blika, bzuéak alarm, dokud
cil neopusti oblast alarmu, zruste varovani;

Instala¢ni schéma

6.1 Schéma instalace produktu



—— ACC
GND

6PS(Option) ()
Left turning light,right turinglight,
reversing light

6 .2 Schéma zapojeni

B GND@lack)

ACC{Red)

Left Tnigger(Pink)
a0
N U
' RADAR
GND - zem

ACC - spinané napéti +12V
Left Trigger — levy blinkr

Right Trigger — pravy blinkr
Reverse Trigger — zpatecka

6 .3 Bezpecnostni opatfeni pro instalaci

6.3.1 Pred instalaci povolte zaporny pél autobaterie.

6.3.2 Pfi odpojovani konektoru netahejte silné za kabelovy svazek, protoze by to mohlo kabelaz
poskodit, a zasurite jej do konektoru, dokud nebude G¢inné upevnén (se zvukem zapinani).



6.3.3 Upraveny postroj musi byt pfipevnén k postroji vozu pomoci vazaciho popruhu tak, aby neklesl,
nemél anomalie, a prebytecna ¢ast koncovky popruhu musi byt odstranéna.

6.3.4 Demontaz a instalace by mély byt pfisné v souladu s pfislusnymi pozadavky servisni pfirucky
vozidla, aby se predeslo poskozeni dil(, v pfipadé ndhodného poskozeni vyménite odpovidajici dily

vcas.

6.4 Pozadavky na umisténi mikrovinného senzoru
6.4.1 Mikrovinné snimace (vysilace signdlu) mohou pronikat pouze plastovym krytem narazniku.
6.4.2 Pfed mikrovinnym senzorem (vysilacem signalu) nesmi byt Zadné kovové ruseni.

T~ o Radar installation position diagram
e e X O O X
AR O T~ t N -
Y YVY—m—m— e T~ o Al |
o A S e N ‘- - e-—d |
Y —_— Y
B \‘._;' —— -4:,7'7‘ A 1 10cm 1 10cm 1
S ——— AN ! ' .
T e 7 p o Center of the upper
\\ /// NN / el
N7 N—" \ edge of the rear
8. . windshield

6.4.3 Neinstalujte mikrovinny senzor (vysilac signalu) pfed brzdové svétlo

' .

6.5 Kroky instalace senzoru:

o Poznamka: Zajistéte prosim, aby tepelné izolacni
félie na zadnim skle technicky neobsahovala kovové
soucasti.

Pred provedenim nasledujicich krok( instalace si
pfipravte metr, multimetr a alkoholovy tampdn/Cisty
hadr. Najdéte misto +10 cm ve stfedu horniho okraje
zadniho skla pomoci metru a otfete jej tamponem
napusténym alkoholem/¢istym hadtikem.
Pozor 1: Do vzdalenosti 5 cm vlevo a vpravo od
o snimace nesmi byt Zadné jiné predméty, jako je
zaznamnik jizdy, brzdové svétlo a dalsi zafizeni.
Pozor 2: Pokud je tfeti brzdové svétlo vaseho vozu
umisténo nahore uprostred zadniho ¢elniho skla
vozu, doporucuje se nainstalovat radar na pozici 2
cm pod nim. Odtrhnéte pasku drzaku senzoru a
pfipevnéte zakladni drzak paralelné ke stropu.
\ Doporucuje se pfipevnit zafizeni blizko stropu nebo
vyrovnat podél linie odmlzovani. Davejte pozor,
abyste jej neptipevnili k odmlZovaci lince. Nebo nalepte na horni stranu zadniho celniho skla, jako na
obrazku niZe. Upravte naklon drzaku, dokud se bublina ve nivelaénim stroji nenachazi ve stfedu dvou
svislych cernych car, poté utahnéte knoflik.

A Poznamka: Po instalaci se prosim postavte za viiz a zkontrolujte, zda je snimac umistén ve
stfedu vozu a zda je vertikalni Uhel 90 stuprii. Pokud je snimac nastaven doleva nebo doprava, mize
to mit za nasledek dlouhou detekéni vzdalenost na jedné strané a kratkou detekéni vzddlenost na
druhé strané.



Po pfipojeni kabeldze radaru k hlavnimu napdjecimu
0 svazku skryjte vodice spolu se stropem do C-sloupku na
. strané Fidi¢e a pfipojte vodice levého a pravého
\ } ~ smérového svétla k levému a pravému smérovému
" signalnimu vedeni vozu (+) pomoci krabi klipy.
D e Poznamky:

1. Zkontrolujte kladny signal levého a pravého
B smérového svétla pomoci multimetru.

2. Pokud nejsou pfipojena smérova svétla, systémova

U Z ’ vystraha druhého stupné bude svitit pouze kontrolky
nepretrzité. Mezitim prosim radné skryjte kabelovy

' AR / svazek podle dispozice vozu.

— S, Pripevnéte LED indikatory pfimo na sloupek A ve vhodné
| _______— viditelné vysce. Pfipevnéte bzuédk alarmu na misto blizko
| — pfistrojové desky. Pokracujte, ve skryvani hlavniho
napajeciho svazku spolu se stropem nebo po vodotésné
NG | listé ramu dvefi k A-sloupku na strané Fidice, pfipojte
-\\\’\\ » @ ukazatele a bzucak a skryjte dva kabelové svazky do
"‘\\\;\\\\\ - | pryZovélisty dvefi.

\i;\;/\/{/i\ ;\\\S\\\ ~  Pfipojte zafizeni k pojistce IGN automobilu a zbyvajici
alr L}’Li foalloe N\ T —1 vodice radné skryjte. ACC ON, indikatory se na 3 sekundy
Ef .'/*\\{\ /\/ -'I‘"J h .' 1 rozsviti a bzucdk vyda kratkou varovnou sirénu, ktera

'\ ': /.’// | "'.:'l’ (3 '| signalizuje, Ze se systém normalné spustil.

| 6.5.1 Popis opétovné instalace

Pokud je drzak nahodou pfipevnén nespravné, napfriklad
neni uprostied zadniho skla, neni blizko horniho okraje
zadniho skla nebo neni udrzovan ve vodorovné poloze
atd., a chcete jej odstranit a znovu pfipevnit, nastfikejte
alkohol kolem zakladny drzaku v kontaktu s karoserii
vozu. Poté pouZijte tenkou Sndru, jako je rybarska sndra,
abyste oskrabali okraje dna tam a zpét. Pti instalaci
udrzujte kryt radaru Cisty, kryt je tfeba ottit mékkym
hadrikem a poté vysuste na vzduchu;

6.6 Protahnéte vodi¢ snimace levou horni stranou,
pfipojte se k ovladaci skfifice a ptilepte ovladaci skfirku

na misto v hlavni kabiné.

6.7 Podle oznadeni vodicli na napajecim kabelu, ACC, levého smérového svétla, pravého smérového
svétla, vodice zpétného svétla, vodice GND k odpovidajicimu zdroji napajeni ve voze.

6.8 Vedte hlavni kabelovy svazek vlevo ke stfedové konzole kabiny a nainstalujte leva a prava LED
svétla a bzucak.

6.8.1 Nainstalujte LED svétla na levy a pravy A sloupek uvnitf vozu.6.8.2 Bzucdk je vlepen do stfedové
konzoly hlavniho fidice, aby byl zajistén zvukovy vystup. Dalsi zapojeni mlze odkazovat na celkové
schéma instalace.



Ladéni systému

7.1 Redukce dilh vozidla
7.1.1 Potvrzeni stavu instalace

1. Pred zapnutim ovérte, zda nedoslo k néjaké abnormalité v zapojeni a instalaci.

2. Specidlné zkontrolujte kabelovy svazek vozidla, zda neni nevhodny stlaceny, natazeny,
zaseknuty atd.

7.1.2 Zpétné napajeni
1. Pripojte zaporné extrémy baterie (-), abyste zajistili spravnou funkci vozidla.
2. Pokud dojde k abnormalité, zkontrolujte, zda je kabeldz spravné nainstalovana.

7.2 Test napajeni

7.2.1 Nastartujte vliz, zapnéte ACC, instalované na levé a pravé strané vozu Po vypnuti se na 2
sekundy soucasné rozsviti sloupkova LED svétla, bzu¢ak bude kficet, coz znamena, Ze systém Po
zapnuti napajeni systém okamfzité prejde do testu pfizplisobeni prostredi, 5 az 8 sekund po uvedeni
do pracovniho stavu.

7.2.2 Jakmile je systém funkéni, jsou detekovany slepé Uhly na zadnich stranach vozidla (pokryvajici
oba jizdni pruhy a pfiblizné 50 metr(i dlouhé).

Otestujte ¢innost radar(, LED svétel a bzuc¢ak(l v souladu s funkcemi ¢lanku 5.

7.3 Poté, co vSechny funkéni testy probéhnou v pofadku, budou obnoveny a namontovany viechny
odstranéné autodily, narazniky atd.



Pouzivejte preventivni opatfeni:

8.1 Mikrovinné senzory nemusi byt schopny detekovat cilovy objekt nebo mohou byt obtizné
detekovatelné, pokud nastanou nasledujici podminky:

1. Vozidlo se nachazi v slepé oblasti za pfilehlym jizdnim pruhem, ale vozidlo neni blizko.

2. Couvani k pfiblizujicimu se vozidlu.

3. Vozidlo se nachazi v pfilehlém jizdnim pruhu s extrémné Sirokym rozsahem radarovych senzori a
detekéni oblast je nastavena na Sitku vozovky ddlnice.

8.2 Systémové vystrazné majaky a varovné tony nemusi byt aktivovany nebo mohou byt zpoZzdény v
nasledujicich pripadech.

*Kdyz vozidlo prechdzi ze dvou jizdnich pruhid do sousedniho jizdniho pruhu

*Pf¥i jizdé v prudkém svahu

*PFi prechazeni kopce nebo horské silnice jmenujte

*Kdyz je polomér otaceni maly (ostré zatacky na krizovatkach).

*Kdy? je vyskovy rozdil mezi prijezdovou cestou a pfilehlym jizdnim pruhem.

vystraha

Pfed skute¢nou zménou jizdniho pruhu vidy vizudlné zkontrolujte okolni oblast:

Systém je navrZen pouze tak, aby vdm pomohl zkontrolovat zadni vozidlo pfi zméné jizdniho pruhu.
Kvali uréitym omezenim fungovani systému nemusi vystrazny majak systému pro podporu slepé zény
blikat nebo muze blikat se zpoZzdénim, i kdyz je vozidlo jiz v sousednim jizdnim pruhu. Vidy se divejte
na zadni ¢ast jako na odpovédnost fidice.

8.3 Pokud je Sitka vozovky mald, mohou byt detekovana vozidla tfetiho jizdniho pruhu.

<

Obecné odstrarniovani problému

Ne. Projekt Davod Reseni
Rozhrani kabelového svazku o
. . , Zkontrolujte vSsechny kabely a
je uvolnéné nebo neni . . . " v
I ujistéte se, Ze jsou viechny pfipojeny
1 Neblikd pripojeno

LED poskozena

Vymérite LED svétla

Leva a prava
2 naproti LED
jsou alarmuijici

Leva a prava Cara svétel jsou
Spatné spojena s
Hlavni svazek BSD.

Zaménte levy fadek LED a pravy
fadek LED pro pfipojeni BSD
hlavni postroj.

Bzucak
3 nevydava
alarm

Rozhrani kabelového svazku
je uvolnéné nebo neni
pfipojeno

Zkontrolujte vSechny kabely a
ujistéte se, Ze jsou vSechny pfipojeny

Poskozena LED bzucaku

Vyménite bzucak




Prohlaseni:

Tento produkt je soucasti pokrocilého asistencniho systému pro fidice, pro zlepseni bezpecné jizdy ma
pomocnou roli, fidi¢i pfi skutecném pouzivani musi byt fizeni prisné v souladu s dopravnimi predpisy,
za fidice neopatrné zplQsobené dopravnimi nehodami neneseme odpovédnost
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UzZivatelska ptirucka k univerzalnimu systému detekce mrtvého thlu

Univerzalni systém detekce mrtvého uhlu
UzZivatelsky manual
Cislo modelu: BSM07

Dékujeme, Ze jste si zakoupili nas systém detekce slepého Ghlu na milimetrovych vinach! Tento
produkt je vhodny pro vSechny modely osobnich automobilll a pfed pouZitim tohoto produktu si
prosim peclivé prectéte tento ndvod k produktu pro spravnou instalaci a demontaz. Radi vam
poskytneme lepsi produkty a sluzby!

Seznam poloZek

Cislovani | Polozka Nazev Mnoistvi | Fyzické obrazky

1 Hlavni jednotka 1
Snimac
milimetrovych vin s

2 plastovym drzdkem 1

(pro montaz na zadni
sklo)




Bzucak 1

LED svétla 2

Hlavni svazek 1

Prodluzovaci kabel

2
LED svétla
Prodluzovaci kabel 1
senzoru
GPS 1

soucast baleni dle modelu

Vrtak pro LED = .

indikatory 14 mm




10 Kajbelova stahovaci 10
paska
11 UzZivatelsky manual 1
12 !(ovovy ‘drzak (pro 1
instalaci k SPZ)
Pracovni princip
Across the lane Around 30 meter

Adjacent lane

This
lane

Around 3meter

Detect area

Tento produkt vyuZiva nejnovéjsi radarovou technologii 77GHz milimetrovych vin. Anténa je 2 vysilani
4 prijem (2T4R), horizontalni Ghel antény je 120 stupn, pouZiti superpocitadové technologie, data pfi
vysokorychlostni jizdé Ize rychle vypocitat, miZe soucasné detekovat vice nez 100 cild, presné
detekovat vzdalenost vozidel pfi vysokorychlostnim pfibliZzeni k vasemu vozu pres zadni ¢ast a levou a
pravou stranu, pficemz na zadi zGstane detekce v redlném case view zrcadlové pole view oblast
slepého uhlu, pouziti pokrocilého modelovani algoritma, aby bylo zajisténo, Ze nebude detekovat treti




jizdni pruh. Kdyz se vozidlo nachazi v nebezpecném mrtvém uhlu, systém spusti alarm
prostfednictvim bzucaku a LED svétla (tzv. zvukovy a svételny alarm) a v€as upozorni fidice, aby pfijal
nezbytna opattfeni k zamezeni nehody. Senzor neddva véasnou varovnou reakci na staciondrni objekty
a upozorni pouze tehdy, kdyz se relativni vzdalenost zmensi nebo zvétsi. BEhem jizdy vpred nebude
existovat 7adna izola¢ni zdna u silnice, zeleny pas atd., aby bylo moZzné reagovat na poplach.

Charakteristika produktu

3.1 Systém se sklada z 1 radarového senzoru s plastovym drzdkem, 1 hlavni ovladaci skfiriky, 2 LED
svétel, 1 bzucaku, sady vodica, nékterych 3M pasek a stahovacich pasek atd.

3.2 Frekvence radaru je 77 GHz.

3.3 Siroce pouzitelny design, DC9 ~ 18V, miiZe byt Siroce pouzivan v autech, SUV, MPV, pickupech a
tak dale.

3.4 S pokrocilym radarovym Cipem ma anténa 2 vysilaci 4 ptijimaci (2T4R) anténu s horizontalnim
Uhlem 120 stupnt a dokaze detekovat a vypocitat vice nez 100 cil( soucasné s vysokorychlostnimi
vypocetnimi schopnostmi. Je dosaZzeno presnych Uhll nastaveni, aby bylo zajisténo, Ze zadni vozidlo
bude plné pfedpovidano, zatimco vozy na tfeti silnici nebudou testovany.

3.5 Dosah detekce je 3 x 50 metr(.

3.6 S BSD (detekce mrtvého uhlu), LCA (asistent zmény jizdniho pruhu), RCTA (rear Cross Traffic Alert),
aktivni alarm predjizdéni (AOA), stejna rychlost

Alarm, celkem 5 funkci.

3.7 Pripomerite fidici, aby byl opatrny pti zméné jizdniho pruhu pomoci svétel LED a bzucakd.

3.8 Navrh IC pro spravu napajeni, nizka spotireba energie, dlouha pracovni doba.

3.9 Vodotésné provedeni se stupném kryti IP67.

3.10 Provozni teplota je -20 az 70 stupnd

3.11 Nastavitelna montazni konzola pro vSechny typy automobild.

Specifikace produktu:

4.1 Velikost produktu

Cislovani Polozka Nazev Velikost
1 Hlavni ovlddaci skfifika 67 mm x 63 mm x 24 mm
2 Senzor 26 mm x 16 mm x 65 mm bez drzaku
3 Bzucak 52 mm x 38 mm x 25 mm
4 LED svétla $21 x 8.5 mm
4.2 Technické parametry
Cislovani | Projekt Technické parametry




1 Provozni svtage DC9-18V
2 Provozni proud 300mA
7vukova sienali
3 vu' ova signalizace v 80 a3 100 dB
decibelech
4 Frekvence 77Ghz
5 MaximaIni rozsah detekce Nakladni auta: 0.3 m az 50 m Osobni automobily: 0.3 m
az 50 m Motocykly: 0.3 m az 50 m Chodci: 0.3 maz10 m
6 Rozsah rychlosti sondy 1 km/h - 200 km/h
. Alarm Mode1: LED trvale sviti; ReZzim alarmu 2: LED blika
7 Rezim alarmu f e v
+ pipani bzuéaku
8 Horizontalni uhel 120°
9 Kryti IP67
10 Provozni teplota -20°C~+70°C
1 Okolnlt(vep!ota pfi 30°C~ + 80 °C
uskladnéni
1. Existuji 4 moZnosti omezeni rychlosti:
8 km/h, 16 km/h, 24 km/h, 32 km/h.
Vychozi je 32 km/h.
Omezeni rychlosti Viz niZe (od prepinace 1-4 miZe ovladat omezeni
(moznost, v pfipadé
12 potieby a modelu)

U modelu bez GPS nic
nepfenastavujete

rychlosti 4)
Spina¢ 1 = 8 km/h, spina¢ 2 = 16 km/h,
Spina¢ 3=24 km/h, spina¢ 4=32 km/h

2. Pokud neni detekovan zadny signal GPS nebo nejsou
nalezeny satelity, systém se aktivuje pfi jakékoli rychlosti




3. Pti vyhledavani signalu GPS obé LED dvakrat zablikaji

Funkce Uvod:

Po instalaci a nastaveni bude mit produkt nasledujici funkce:

5.1 Systém spusti samokontrolni funkci

Po nastartovani vozu systém spusti funkci samokontroly, LED 2x blikne, zazni bzucdk a systém prejde
do pohotovostniho rezimu.

5.2 Systém detekce mrtvého uhlu (BSD).

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém spusti funkci BSD:

Vozidlo jede normalné dopfedu, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana pfijezdové cesty cilovy
vz vyssi rychlosti nezZ vase auto v oblasti slepé, generuje alarm prvniho stupné, odpovidajici strana
LED sviti vzdy , dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;

Viz jede normalné dopredu, ve stavu odbocovacich svétel, kdyz cilové auto v zadnim bocnim pruhu
vjede do oblasti sledovani slepého prostoru vyssi rychlosti nez vozidlo, je generovan sekundarni alarm
a LED na odpovidajici strana je vzdy jasnd, dokud cil neopusti oblast sledovani a varovani neni zruseno

5.3 Asistent zmény jizdniho pruhu (LCA)

Po nastartovani vozu a v rezimu bez R systém nastartuje vozidlo v blizkosti funkce vystrahy systému
LCA pro zménu jizdniho pruhu:

Viz jede vpred normalné, bez odbocovacich svétel, kdyZz ma zadni strana jizdniho pruhu cilovy vz
vyssi rychlosti nez vozidlo v oblasti pridavného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolalo alarm prvniho
stupné, ptislusna strana LED se rozsviti vidy jasné, dokud cil neopusti oblast sledovani, zruste
varovani;

Viz normalné jede vpred, prehrava stav levého odbocovaciho svétla, je pfipraven zménit jizdni pruh
doleva, kdyZ ma levy zadni jizdni pruh cilovy viz vyssi rychlosti nez vozidlo vjizdi do oblasti
pomocného sledovani jizdniho pruhu, aby vyvolal sekundarni alarm, odpovidajici strana LED blika,
zatimco bzucak cvrlikal alarm, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani; Pfi cekani na
¢ervenou nebo kratké zastavce na kraji vozovky je rychlost vozidla 0 km/h, pokud se vedle nebo vice
nez blizi auto s rychlosti vyssi nez 5 km/h, systém spusti Urover poplachu, odpovidajici strana LED sviti
vzdy, bzuc¢ak nezavola, dokud cil neopusti monitorovaci oblast, zruste varovani;5.4 Rear Cross Traffic
Alert (RCTA)

Viz se zastavi a je v R-endu a systém aktivuje funkci RCTA: KdyZ se cilové auto vodorovné dostane do
oblasti poplachu, systém zacne alarmovat, LED blika, zazni bzucak, generuje varovani, dokud cil
opustil poplachovou oblast, varovani bylo zruseno.

Cilovy vz vjizdi zleva, leva LED blika, bzuc¢ak upozorriuje, cilovy viz vjizdi zprava, prava LED blika,
bzucak upozornuje.

5.5 Aktivni upozornéni na predjizdéni (AOA).

Systém aktivuje funkci upozornéni na predjizdéni, kdyz je vozidlo v reZimu nonR a vozidlo je v pohybu:
Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi nez rychlost cilového vozu pfi predjizdéni, kdyz cilovy viiz vstoupi do
oblasti poplachu, je generovano varovani prvniho stupné a LED na odpovidajici strané vzdy sviti,
dokud cil neopusti poplachovou oblast a zrusi varovani.

Kdy?Z je rychlost vozidla vyssi, nez je cilovy viz pfi predjizdéni, kdyz cil vstoupi do monitorovaciho
rozsahu a rozsviti se svétlo fizeni na odpovidajici strané, je generovano sekundarni varovani, LED na



odpovidajici strané blika, bzucak alarm se zvedne, dokud cil neopusti poplachovou oblast a varovani
neni zruseno.

5.6 Alarm stejné rychlosti (udrzovani mrtvého thlu).

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy viz byl v slepé oblasti vozu, se dvéma vozy v podstaté stejnou
rychlosti vpred, systém spusti funkci tdrzby slepé zény, vyda varovani o vysce, odpovidajici strana LED
sviti vzdy, dokud cil neopusti poplachovou oblast, zruste varovani;

Viz je pred cilovym vozem, ale cilovy vz se nachazel v slepé oblasti vozu, u dvou voz( v podstaté
stejnou rychlosti vpred systém spusti funkci udrzby slepé zény, pokud je zapnuto blinkr v tomto
okamziku poté vygenerujte sekundarni varovani, odpovidajici strana LED blika, bzuéak alarm, dokud
cil neopusti oblast alarmu, zruste varovani;

Instala¢ni schéma

6.1 Schéma instalace produktu



—— ACC
GND

6PS(Option) ()
Left turning light,right turinglight,
reversing light

6 .2 Schéma zapojeni

B GND@lack)

ACC{Red)

Left Tnigger(Pink)
a0
N U
' RADAR
GND - zem

ACC - spinané napéti +12V
Left Trigger — levy blinkr

Right Trigger — pravy blinkr
Reverse Trigger — zpatecka

6 .3 Bezpecnostni opatfeni pro instalaci

6.3.1 Pred instalaci povolte zaporny pél autobaterie.

6.3.2 Pfi odpojovani konektoru netahejte silné za kabelovy svazek, protoze by to mohlo kabelaz
poskodit, a zasurite jej do konektoru, dokud nebude G¢inné upevnén (se zvukem zapinani).



6.3.3 Upraveny postroj musi byt pfipevnén k postroji vozu pomoci vazaciho popruhu tak, aby neklesl,
nemél anomalie, a prebytecna ¢ast koncovky popruhu musi byt odstranéna.

6.3.4 Demontaz a instalace by mély byt pfisné v souladu s pfislusnymi pozadavky servisni pfirucky
vozidla, aby se predeslo poskozeni dil(, v pfipadé ndhodného poskozeni vyménite odpovidajici dily

vcas.

6.4 Pozadavky na umisténi mikrovinného senzoru
6.4.1 Mikrovinné snimace (vysilace signdlu) mohou pronikat pouze plastovym krytem narazniku.
6.4.2 Pfed mikrovinnym senzorem (vysilacem signalu) nesmi byt Zadné kovové ruseni.

T~ o Radar installation position diagram
e e X O O X
AR O T~ t N -
Y YVY—m—m— e T~ o Al |
o A S e N ‘- - e-—d |
Y —_— Y
B \‘._;' —— -4:,7'7‘ A 1 10cm 1 10cm 1
S ——— AN ! ' .
T e 7 p o Center of the upper
\\ /// NN / el
N7 N—" \ edge of the rear
8. . windshield

6.4.3 Neinstalujte mikrovinny senzor (vysilac signalu) pfed brzdové svétlo

' .

6.5 Kroky instalace senzoru:

o Poznamka: Zajistéte prosim, aby tepelné izolacni
félie na zadnim skle technicky neobsahovala kovové
soucasti.

Pred provedenim nasledujicich krok( instalace si
pfipravte metr, multimetr a alkoholovy tampdn/Cisty
hadr. Najdéte misto +10 cm ve stfedu horniho okraje
zadniho skla pomoci metru a otfete jej tamponem
napusténym alkoholem/¢istym hadtikem.
Pozor 1: Do vzdalenosti 5 cm vlevo a vpravo od
o snimace nesmi byt Zadné jiné predméty, jako je
zaznamnik jizdy, brzdové svétlo a dalsi zafizeni.
Pozor 2: Pokud je tfeti brzdové svétlo vaseho vozu
umisténo nahore uprostred zadniho ¢elniho skla
vozu, doporucuje se nainstalovat radar na pozici 2
cm pod nim. Odtrhnéte pasku drzaku senzoru a
pfipevnéte zakladni drzak paralelné ke stropu.
\ Doporucuje se pfipevnit zafizeni blizko stropu nebo
vyrovnat podél linie odmlzovani. Davejte pozor,
abyste jej neptipevnili k odmlZovaci lince. Nebo nalepte na horni stranu zadniho celniho skla, jako na
obrazku niZe. Upravte naklon drzaku, dokud se bublina ve nivelaénim stroji nenachazi ve stfedu dvou
svislych cernych car, poté utahnéte knoflik.

A Poznamka: Po instalaci se prosim postavte za viiz a zkontrolujte, zda je snimac umistén ve
stfedu vozu a zda je vertikalni Uhel 90 stuprii. Pokud je snimac nastaven doleva nebo doprava, mize
to mit za nasledek dlouhou detekéni vzdalenost na jedné strané a kratkou detekéni vzddlenost na
druhé strané.



Po pfipojeni kabeldze radaru k hlavnimu napdjecimu
0 svazku skryjte vodice spolu se stropem do C-sloupku na
. strané Fidi¢e a pfipojte vodice levého a pravého
\ } ~ smérového svétla k levému a pravému smérovému
" signalnimu vedeni vozu (+) pomoci krabi klipy.
D e Poznamky:

1. Zkontrolujte kladny signal levého a pravého
B smérového svétla pomoci multimetru.

2. Pokud nejsou pfipojena smérova svétla, systémova

U Z ’ vystraha druhého stupné bude svitit pouze kontrolky
nepretrzité. Mezitim prosim radné skryjte kabelovy

' AR / svazek podle dispozice vozu.

— S, Pripevnéte LED indikatory pfimo na sloupek A ve vhodné
| _______— viditelné vysce. Pfipevnéte bzuédk alarmu na misto blizko
| — pfistrojové desky. Pokracujte, ve skryvani hlavniho
napajeciho svazku spolu se stropem nebo po vodotésné
NG | listé ramu dvefi k A-sloupku na strané Fidice, pfipojte
-\\\’\\ » @ ukazatele a bzucak a skryjte dva kabelové svazky do
"‘\\\;\\\\\ - | pryZovélisty dvefi.

\i;\;/\/{/i\ ;\\\S\\\ ~  Pfipojte zafizeni k pojistce IGN automobilu a zbyvajici
alr L}’Li foalloe N\ T —1 vodice radné skryjte. ACC ON, indikatory se na 3 sekundy
Ef .'/*\\{\ /\/ -'I‘"J h .' 1 rozsviti a bzucdk vyda kratkou varovnou sirénu, ktera

'\ ': /.’// | "'.:'l’ (3 '| signalizuje, Ze se systém normalné spustil.

| 6.5.1 Popis opétovné instalace

Pokud je drzak nahodou pfipevnén nespravné, napfriklad
neni uprostied zadniho skla, neni blizko horniho okraje
zadniho skla nebo neni udrzovan ve vodorovné poloze
atd., a chcete jej odstranit a znovu pfipevnit, nastfikejte
alkohol kolem zakladny drzaku v kontaktu s karoserii
vozu. Poté pouZijte tenkou Sndru, jako je rybarska sndra,
abyste oskrabali okraje dna tam a zpét. Pti instalaci
udrzujte kryt radaru Cisty, kryt je tfeba ottit mékkym
hadrikem a poté vysuste na vzduchu;

6.6 Protahnéte vodi¢ snimace levou horni stranou,
pfipojte se k ovladaci skfifice a ptilepte ovladaci skfirku

na misto v hlavni kabiné.

6.7 Podle oznadeni vodicli na napajecim kabelu, ACC, levého smérového svétla, pravého smérového
svétla, vodice zpétného svétla, vodice GND k odpovidajicimu zdroji napajeni ve voze.

6.8 Vedte hlavni kabelovy svazek vlevo ke stfedové konzole kabiny a nainstalujte leva a prava LED
svétla a bzucak.

6.8.1 Nainstalujte LED svétla na levy a pravy A sloupek uvnitf vozu.6.8.2 Bzucdk je vlepen do stfedové
konzoly hlavniho fidice, aby byl zajistén zvukovy vystup. Dalsi zapojeni mlze odkazovat na celkové
schéma instalace.



Ladéni systému

7.1 Redukce dilh vozidla
7.1.1 Potvrzeni stavu instalace

1. Pred zapnutim ovérte, zda nedoslo k néjaké abnormalité v zapojeni a instalaci.

2. Specidlné zkontrolujte kabelovy svazek vozidla, zda neni nevhodny stlaceny, natazeny,
zaseknuty atd.

7.1.2 Zpétné napajeni
1. Pripojte zaporné extrémy baterie (-), abyste zajistili spravnou funkci vozidla.
2. Pokud dojde k abnormalité, zkontrolujte, zda je kabeldz spravné nainstalovana.

7.2 Test napajeni

7.2.1 Nastartujte vliz, zapnéte ACC, instalované na levé a pravé strané vozu Po vypnuti se na 2
sekundy soucasné rozsviti sloupkova LED svétla, bzu¢ak bude kficet, coz znamena, Ze systém Po
zapnuti napajeni systém okamfzité prejde do testu pfizplisobeni prostredi, 5 az 8 sekund po uvedeni
do pracovniho stavu.

7.2.2 Jakmile je systém funkéni, jsou detekovany slepé Uhly na zadnich stranach vozidla (pokryvajici
oba jizdni pruhy a pfiblizné 50 metr(i dlouhé).

Otestujte ¢innost radar(, LED svétel a bzuc¢ak(l v souladu s funkcemi ¢lanku 5.

7.3 Poté, co vSechny funkéni testy probéhnou v pofadku, budou obnoveny a namontovany viechny
odstranéné autodily, narazniky atd.



Pouzivejte preventivni opatfeni:

8.1 Mikrovinné senzory nemusi byt schopny detekovat cilovy objekt nebo mohou byt obtizné
detekovatelné, pokud nastanou nasledujici podminky:

1. Vozidlo se nachazi v slepé oblasti za pfilehlym jizdnim pruhem, ale vozidlo neni blizko.

2. Couvani k pfiblizujicimu se vozidlu.

3. Vozidlo se nachazi v pfilehlém jizdnim pruhu s extrémné Sirokym rozsahem radarovych senzori a
detekéni oblast je nastavena na Sitku vozovky ddlnice.

8.2 Systémové vystrazné majaky a varovné tony nemusi byt aktivovany nebo mohou byt zpoZzdény v
nasledujicich pripadech.

*Kdyz vozidlo prechdzi ze dvou jizdnich pruhid do sousedniho jizdniho pruhu

*Pf¥i jizdé v prudkém svahu

*PFi prechazeni kopce nebo horské silnice jmenujte

*Kdyz je polomér otaceni maly (ostré zatacky na krizovatkach).

*Kdy? je vyskovy rozdil mezi prijezdovou cestou a pfilehlym jizdnim pruhem.

vystraha

Pfed skute¢nou zménou jizdniho pruhu vidy vizudlné zkontrolujte okolni oblast:

Systém je navrZen pouze tak, aby vdm pomohl zkontrolovat zadni vozidlo pfi zméné jizdniho pruhu.
Kvali uréitym omezenim fungovani systému nemusi vystrazny majak systému pro podporu slepé zény
blikat nebo muze blikat se zpoZzdénim, i kdyz je vozidlo jiz v sousednim jizdnim pruhu. Vidy se divejte
na zadni ¢ast jako na odpovédnost fidice.

8.3 Pokud je Sitka vozovky mald, mohou byt detekovana vozidla tfetiho jizdniho pruhu.

<

Obecné odstrarniovani problému

Ne. Projekt Davod Reseni
Rozhrani kabelového svazku o
. . , Zkontrolujte vSsechny kabely a
je uvolnéné nebo neni . . . " v
I ujistéte se, Ze jsou viechny pfipojeny
1 Neblikd pripojeno

LED poskozena

Vymérite LED svétla

Leva a prava
2 naproti LED
jsou alarmuijici

Leva a prava Cara svétel jsou
Spatné spojena s
Hlavni svazek BSD.

Zaménte levy fadek LED a pravy
fadek LED pro pfipojeni BSD
hlavni postroj.

Bzucak
3 nevydava
alarm

Rozhrani kabelového svazku
je uvolnéné nebo neni
pfipojeno

Zkontrolujte vSechny kabely a
ujistéte se, Ze jsou vSechny pfipojeny

Poskozena LED bzucaku

Vyménite bzucak




Prohlaseni:

Tento produkt je soucasti pokrocilého asistencniho systému pro fidice, pro zlepseni bezpecné jizdy ma
pomocnou roli, fidi¢i pfi skutecném pouzivani musi byt fizeni prisné v souladu s dopravnimi predpisy,
za fidice neopatrné zplQsobené dopravnimi nehodami neneseme odpovédnost
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Dovozce: Stualarm import, s.r.o. Na Kfivce 30, Praha 10
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